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1. Willkommen bei der CORPDATA Hilfe

ZENON VIDEQUTORIALS

Praktische Beispiele fir die Projektierung mit zenon finden Sie in unserem YouTube-Kanal. Die
Tutorials sind nach Themen gruppiert und geben einen ersten Einblick in die Arbeit mit den
unterschiedlichen zenon Modulen. Alle Tutorials stehen in englischer Sprache zur Verfliigung.

ALLGEMEINE HILFE

Falls Sie in diesem Hilfekapitel Informationen vermissen oder Winsche fiir Ergdnzungen haben, wenden
Sie sich bitte per-®lail andocumentation@ copadata.corfmailto:documentation@copadata.com

PROJEKTUNTERSTUTZUNG

Unterstitzung bei Fragen zu konkreten eigenen Projekten erhalten Sie vom Slippaont das Sie per
E-Mail ansupport@copadata.corfmailto:support@copadata.cojerreichen.

LIZENZEN UND MODULE

Sollten Sie feststellen, dass Sie weitere Module oder Lizenzen benétigen, sind unsere Mitarbeiter unter
sales@copadata.cofmailto:sales@copadata.corgerne flr Sie da.

2. IEC850

Die Kommunikation zwischen dem Treiber und der SPS basiert auf dem IEC 61850 Protokoll mit
Client/ServemM®Diensten via TP/IP (Profile A1/T1). Bei der Kommunikation verhalt sich der Treiber
wie ein Client (Master).

Sie kénnen der Treiber manuell anlegen und konfigurieren ethenergy Edition - mit Hilfe des
IEC850 Driver Configuration Wizards, anhand einer SOlatei (SCD, CID, eventuell ICD etc).


mailto:documentation@copadata.com
mailto:support@copadata.com
mailto:sales@copadata.com

Weiter kdnnen Sie die Variablen manuell anlegen oder sie importieren, auch ohne den Wizard:
o Offline- aus einer SCDatei

o Online-in der Kommunikation mit einem 85Berver.

Hinweis: Fir veeinfachten Import der Variablen aus deatasetdin RCB liefert dernecsso Driver
Configuration ~ Wizard zusatzliche Méglichkeiten.

A Achtung

Konfigurationen, die mit einem Treiber in einer héheren Version geandert wurds
kénnen mit alteren Treiber nicht mehr gedffnet werden.

3. IEC850 Datenblatt

Allgemein:

Treiberdateiname IEC850.exe

Treiberbezeichnung IEC 61850 Treiber

SteuerungsTypen IEC 61850 kompatible Steuerungen (Server) Edition 1 oder Ed
2

SteuerungHersteller ABB; Siemens; IEC; SAT,; Sprecher Automation; Kalki; GE Mul

Schweitzer Engineering Laboratories; SEL; NR Electric; NARI;

Treiber unterstitzt:

Protokoll IEC 61850;
Adressierung: Adredsasiert | --

Adressierung: X
Namensbasiert

Kommunikation spontan
Kommunikation pollend
Online Browsing

Offline Browsing



IEC850 Datenblatt
zenon

Echtzeitfahig X

Blockwrite --

Modemfahig --

Serielles Logging -

RDA numerisch --

RDA String --

Hysterese --

erweiterte API --

Unterstltzung von Statusbil X
WR-SUC

alternative IPAdresse X

Hardware PC Standard Netzwerkkarte

Software PC XML:Lite wird bendigt, ist Bestandteil von Microsoft Internet
Explorer 7.0; xmllite.dll, kann auch explizit von der Microsoft
Homepage heruntergeladen werden.

Hardware Steuerung -

Software Steuerung --

Benotigt vdll --
Betriebssysteme Windows CE 6.0, Embedded Compact 7; Windows 7, 8, 8.1, 1

Server 2008R2, Server 2012, Server 2012R2, Server 2016;

CE Plattformen x86; ARM;




4. Voraussetzungen

Dieses Kapitel enthalt Informationen zu den Voraussetzungen, die flr die Verwgddareibers
erforderlich sind.

41 PC

XML Lite, das ein Bestandteil des Microsoft Internet Explorer 7.0 ist, ist erforderlich; xmllite.dll kann
auch separat von der Microsoft Website heruntergeladen werden.

Dieser Treiber unterstitzt eineevbindung Uber die Standard Netzwerkkarte des PCs. Achten Sie darauf,
dass die Steuerung und der PC im selben Netzwerkbereich liegen und die-Blalsken auf beiden
Geraten dementsprechend konfiguriert sind.

5. Konfiguration

In diesem Kapitel lesen Sie, wie Sie den Treiber im Projekt anlegen und welche Einstellungen beim
Treiber moglich sind.

Y Info

Weitere Einstellungen, die Sie fir Variablen in zenon vornehmen kénnen, finden Si
KapitelVariablen(main.chm::/15247.htrhder OnlineHilfe.


main.chm::/15247.htm

Konfiguration ﬂ

Zzenon

5.1  Anlegen eines Treibers

Im Dialogrreiber erstelen ~ wéahlen Sie aus einer Liste jenen Treiber, den Sie neu anlegen wollen.

Verfiigbare Treiber Treiberinformationen

Beschreibung:

Treiber zu rein lesenden Kommunikation mit einem Remote Runtime
System, Es werden Remote Runtimes ab Version 5.50 unterstiitzt. Am
Remote System ist keine Projektanpassung erforderlich.

Fir folgende SPS Typen geeignet:
Remote Runtime

Folgende Kopplungsarten werden unterstiitzt:
Ethernet

Folgende Protokolle werden unterstiitzt:
proprietary

Der Treiber ist fiir folgende Betriebssysteme verfiigbar:
D Bernecker + Rainer Windows 7, 8, 8.1 Server 2008R.2, Server 2012, Server 2012R2

(23] Biffi-Tyco Flow Control
(] Bosch Rexroth Der Treiber ist fiir folgende CE Prozessoren verfiighar:

Erforderliche Zusatzhardware am PC:

E| {5 COPA-DATA Erforderliche Zusatzsoftware am PC:

8 Archiv Treiber (RAW Format)
3 Dateitreiber Erforderliche Zusatzhardware auf der SPS:
8 DDE Client Treiber -

&3 orC Client. Va0 Tr.eiber Erforderliche Zusatzsoftware auf der SPS:

H§ OPC UA Client Treiber SCADA Connector Container- zu finden im Additional Software Ordner

: - R emote Runtime Treiber
; B8 50L Treiber
th Em e Treiberfahigkeiten:

RDA fahig: MEIN

Treiberbezeichnung RDA Smngi DETH
Adress basiert: MNEIN
Remote Runtime Treiber Mamens basiert: JA




Parameter Beschreibung

Verfliigbare Treiber Liste aller verfligbaren Treiber.

Die Darstellung erfolgt in einer Baumstruktur:

[+] erweitert die Ordnerstruktur und zeigt die darin
enthaltenen Treiber.

[-] reduziert die Ordnerstruktur

Default:keine Auswahl
Treiberbezeichnung EindeutigeBezeichnungdes Treibers.

Default:leer

Das Eingabefeld wird nach Auswabhl eines Treibers aus
Liste der verfugbaren Treiber mit der vordefinierten
Bezeichnungvorausgefullt.

Treiberinformationen Weiterfihrende Informationen Uber den gewahlten
Treiber.
Default:leer
Nach Auswahl eines Treibers werden in diesem Bereic
die Informationen zum gewdhliten Treiber angezeigt.

DIALOG BEENDEN

Option Beschreibung
OK Ubernimmt alle Einstellungen und 6ffnet den
Treiberkonfigurationsdialog des ausgewahlten Treibers
Abbrechen Verwirft alle Anderungen und schliet den Dialog.
Hilfe Offnet die OnlineHilfe.
Y Info

Die Inhalte dieses Dialogs sind in der Datei Treiber_[Sprachkirzel].xml gespeicher
finden diese Datei im Ordner
C:\ ProgramData \ COPADATA zenon [Versionsnummer].

TREIBER NEU ANLEGEN

Um einen neuen Treiber anzulegen:

1. Klicken Sie mit der rechten Maustaste im Projektmanagemawkr und wéahlen Sie im
KontextmenUrreiber neu  aus.
Optional: Wahlen Sie die Schaltflacheber neu aus der Symbolleiste der Detailansicht der
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Variablen
Der Dialogreiber erstellen  wird gedfnet.

2. Der Dialog bietet eine Auflistung aller verfiigbaren Treiber an.

Verfiigbare Treiber Treiberinformationen
[ ABB
(-2 Allen-Bradley
(-] Alstom
(-2 Applicom
-] Areva
(-] Asfinag
[#-(Z]] Bachmann
(-2 BACnet
[-[27 BCI
(-2 Beckhoff
[#-(2] Berg
[#-[2] Bernecker + Rainer
(-] Biffi-Tyco Flow Control
[#-[Z] Bosch Rexroth
[#-[Z] Brodersen
[#-(Z] Buderus
-2 CAN
(-2 CIMON
(-2 COPA-DATA
-] Copalp
(-2 Costronic
(-] Daimler
(23 Danfoss
[#-[Z] Database

Treiberbezeichnung

p—

3. Wahlen Sie den gewischten Treiber und benennen Sie diesen im Eingabefeld
Treiberbezeichnung
Dieses Eingabefeld entspricht der EigenscBaftichnung Per Default wird der Name des
ausgewahlten Treibers in diesem Eingabefeld automatisch eingefugt.
Fir dieTreiberbezeichnung gilt:

1 DieTreiberbezeichnungmuss eindeutig sein.
Wird ein Treiber mehrmals im Projekt verwendet, so muss jeweils eine neue Bezeichnung
vergeben werden.
Dies wird durch Klick auf die Schaltflacheevaluiert. Ist die Treiber im Projekt bereits
vorhanden wird dies mit einem Warndialog angezeigt.

1 DieTreiberbezeichnungist Bestandteil des Dateinamens.
Daher darf Sie nur Zeichen enthalten, die vom Betriebssystem unterstutzt werden. Nicht
gultige Zeickn werden durch einen Unterstrich) (ersetzt.

1 Achtung: Die Bezeichnung kann spéter nicht mehr geéndert werden.

4. Bestatigen Sie den Dialog mit Klick auf die Schaltflaghe
Der Konfigurationsdialog des ausgewahlten Treibers wird geoffnet.
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Hinweis: Trebernamen sind nicht sprachumschaltbar. Sie werden spéater immer in der Sprache
angezeigt, in der sie angelegt wurden, unabhéngig von der Sprache des Editors. Das gilt auch fur
Treiberobjekttypen.

DIALOGTREIBERBEZEICHNUNGBEREITS VORHANDEN

Ist ein Treiber bereits im Projekt vorhanden wird dies in einem Dialog angezeigt. Mit Klick auf die
Schaltflacheok wird der Warndialog geschlossen. Der Treiber kann korrekt benannt werden.

zenon Energy Edition - Report O.uxrs - TREIBER “

Diese Treiberbezeichnung ist schon vergeben!
l % Vergeben Sie eine eindeutige Treiberbezeichnung.

<CD_PRODUCNTAME> RE®&T

Bei neu angelegten Projekten werden die folgenden Treiber automatisch angelegt:

4 Intern
4 MathDr32
4 SysDrv
Y Info

In einem zenon Projekt missen nur die benotigten Treiber vorhanden sein. Tre
kénnen bei Bedarf zu einem spateren Zeitpunkt hinzugefligt werden.

5.2  Einstellungen im Treiberdiog

Folgende Einstellungen kdnnen Sie beim Treiber vornehmen:

12



5.2.1 Allgemein

Beim Anlegen eines Treibers wird der Konfigurationsdialog getffnet. Um den Dialog spater zum
Bearbeiten zu 6ffnen, fihren Sie einen Doppelklick auf den Treiber in teealusoder klicken Sie auf
die Eigenschakonfiguration .

Kenfiguration [==]
Allgemein
oK
Abbrech
Modus: il

[ Update-Liste im Speicher Hatten
[ Ausgange schreibbar
[ Variablenabbild remanent
[ Am Standby-Server stoppen
Update Zeit Global
Globale Updatezeit in ms:
1000
Prioritat
1000

nt

300

100

13



Option
Modus

Update-Liste im Speicher Halten

Ausgéange schreibbar

Variablenabbild remanent

Beschreibung

Ermdglicht ein Umschalten zwischen Hardware und
Simulationsmodus

4 Hardware :
Die Verbindung zur Steuerung wird hergestellt.

4 Simulation- statisch;
Es wird keine Kommunikation zur Steuerung aufgebaut, d
Werte werden vom Treiber simuliert. In diesem Modus
bleiben die Werte konstant oder die Variablen behalten di
Uber zenon Logic gesetzen Werte. Jede Variable hat sein
eigenen Speicherbereich. Zum Beispiel zwei Variablen va
Typ Merker mit Offset 79, kdbnnen zur Runtime
unterschiedliche Werte haben und beeinféen sich
gegenseitig nicht. Ausnahme: Der Simulatortreiber.

4 Simulation - zahlend :
Es wird keine Kommunikation zur Steuerung aufgebaut, d
Werte werden vom Treiber simuliert. In diesem Modus za
der Treiber die Werte innerhalibres Wertebereichs
automatisch hoch.

4 Simulation - programmiert
Es wird keine Kommunikation zur Steuerung aufgebaut, d
Werte werden von einem frei programmierbaren
Simulationsprojekt berechnet. Das Simulationsprojekt wirt
mit der zenon Logic Workbenchstellt und lauft in einer in
den Treiber integrierten zenon Logic Runtime ab. Details
sieheKapitel Treibersimulation(main.chm::/25206.htr

Einmal angeforderte Variablen werden weiterhin von der
Steuerung angefordert, auch wenn diese aktuell nicht mehr
bendtigt werden.

Dies hat den Vorteil, dass z B. mehrmalige Bildumschaltunger
nach dem erstmaligen Aufschalten beschleunigt werden, da d
Variablen nicht neu angefordert werden missen. Der Nachteil
eine erhohte Belastung der Kommunikation zur Steuerung.

Aktiv : Ausgange kénnen beschrieben werden.
Inaktiv  : Das Beschreiben der Ausgéange wird unterbunden.
Hinweis: Steht nich fur jeden Treiber zur Verfugungen.

Diese Option speichert und restauriert den aktuellen Wert, der
Zeitstempel und die Status eines Datenpunkts.

Grundvoraussetzung: Die Variable muss einen gultigen Wert
Zeitstempel besitzen.

Das Variablenabbild wird im Modus Hardware gespeichert we|

4 einer der Status S_MERKER_1(0) bis S_MERKERS(7),
REVISION(9), AUS(20) oder ERSATZWERT(27) aktiv ist

14


main.chm::/25206.htm

Das Variablenabbild wird immer gespeichert wenn:
4 die Variable vom Objekttyommunikationsdetails ist

4 der Treiber im Simulationsmodus lauft. (nicht programmiel
Simulation)

Folgende Status werden beim Start der Runtime nicht restauri
4 SELECT(8)

4 WRACK(40)

4 WRSUC(41)

Der ModusSimulation - programmiert  beim Treiberstart ist
kein Kriterium, um das remanente Variablenabbild zu
restaurieren.

15



Am Standby Server stoppen

Update Zeit Global

Prioritat

DIALOG BEENDEN

Option

OK

Abbrechen

Einstellung fir Redundanz bei Treibern, die nur eine
Kommunikationsverbindung erlauben. Dazu wird der
Treiber am Standby Server gestoppt erdt beim
Hochstufen wieder gestartet.

Achtung: Ist diese Option aktiv, ist die lickenlose
Archivierung nicht mehr gewabhrleistet.

Aktiv : Versetzt den Treiber am nichtozessfluhrenden
Server automatisch in einen Stogpnlichen Zustand. Im
Unterschied zunstoppen tber Treiberkommando erhalt
die Variable nicht den Statusgeschaltet
(statusverarbeitung.chm::/24150.htm ), sondern einen
leeren Wert. Damit wird verhindert, dass beim Hochstufe
zum Server nicht relevante Werte in AML , CEL und Arcl
erzeugt werden.

Hinweis: Nicht verfiigbar, wenn CE Terminal als
Datenserver dient. Weitere Informationen dazu erhalten
Sie im ldndbuchzenon Operatoim KapitelCE Terminal als
Datenserver

Aktiv : Die eingestellté&slobale Update Zeitin mswird fur alle
Variablen im Projekt verwendet. Die bei den Variablen
eingestellte Prioritat wird nicht verwendet.

Inaktiv  : Die eingestellten Prioritdten werden fiir die einzelne
Variablen verwendet.

Hier werden die Pollingzeiten der einzelnen Prioritatsklassen
eingestellt. Alle Variablen mit der entsprechenden Prioritat
werden in der eingestellten Zeit gepollt.

Die Zuordnung der Variablen erfolgt separat bei jeder Variable
Uber die Einstellungen in den Variableneigenschaften.

Mit den Prioritatsklassen kann die Kommunikation der einzeln
Variablen auf die Wichtigkeit oder benétigte Aktualitat abgestu
werden. Daaus ergibt sich eine verbesserte Verteilung der
Kommunikationslast.

Achtung: Prioritatsklassen werden nicht von jedem Treiber
unterstitzt. Zum Beispiel unterstiitzen spontan kommunizierer
Treiber dies nicht.

Beschreibung

Ubernimmt alle Anderungen in allen Registerkarten und schlie
den Dialog.

Verwirft alle Anderungen in allen Registerkarten und schlief3t ¢
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statusverarbeitung.chm::/24150.htm

Dialog.
Hilfe Offnet die OnlineHilfe.

UPDATE ZEIT ZYKLI&ECHREIBER

Fur zyklische Treiber gilt:

Beim Sollwert Setzen Advisenvon Variablen und bé&Requestswird sofort ein Lesezyklus fir alle Treiber
ausgelést unabhangig von der eingestellten Update Zeit. Damit wird sicher gestellt, dass der Wert nach dem

Schreiben in der Visualisierung sofort zurfilgung steht. Updat&eiten kénnen damit fiir zyklische Treiber
kurzer ausfallen als eingestellt.

5.2.2 Treiberdialog Basic settings

Konfiguration
Allgemein | Basic settings | Connections
Configuration file name
MirEEE
["] Deactivate standard double paint valus mapping Hitfe:
[[] Do not purge ERCE buffer at start
() Variable name () Variable identification (@) Symbolic address
Criginator category (orCat)
Station-control W
Directory for file transfer
CATEMP
Parameter Beschreibung
Configuration file name Name der Datei, in der die treiberspezifischen
Konfigurationen gespeichert sind. Klick auf die Schaltflache
offnet Dialog zur Auswahl eines Ablageortes.
Hinweis: DenAufbau dieser Konfigurationsdatei entnehme
Sie dem Kapitéfonfigurationsdatei des Treibefauf Seite
19).
Deactivate standard double point value 4 Inaktiv  : Die Werte vorDouble Point Valueserden
mapping den Betriebselementen von zenon angepasst. Benutz

Sie diese Konfiguration, wenn Sie die Module der zeng
Energy Edition verwenden méchten.

Details finden sie im KapitBlouble Point Value Mapping
(auf Seite94).
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Do not purge BRCB buffer at start

Adressierung:

Originator category (orCat)

4 Aktiv : Die Werte deDouble Point Valueserden so
wie sie sind an zenon weitergeleitet. In diesem Fall
kénnen Sie z. B. die Befehlsgadfnktionen von zenon
Energy oder ALC nicht verwenden.

Default:Inactive

4 Aktiv : DiePuffer der BRCBs werden bei der ersten
Verbindung nach dem Start der Runtime nicht &b
geldscht.

Voraussetzung: Fur dieserBRCBvurde die zuletzt
empfangeneEntrylDgespeichert. Wenn noch keine
EntrylDgespeichert wede, dann wird die Eigenschaft
ignoriert und der Treiber setzt doch
BRCB.PurgeBuf=TRUE

Wirkt sich nur auf den ersten Versuch &RCEu aktivieren
nach dem Neustart der Runtime aus.

Bei wiederholten Versuchen eBRCB.RptEna=TRtiEsetzen
-wenn dieRCBs enable retriesZeit abgelaufen istwird
ignoriert.

Hinweis: Wurde die Runtime nicht gestoppt und nur die
Verbindung zumEDabgebrochen ist die Einstellung
irrelevant. Nach Wiederverbindung versucht der Treiber
immer die gepufferte Werte zu holenjcht I6schen.

Mehr im KapiteBuffered Reporting (auf Seitelll).

Gibt an, welche Variableneigenschaft im Treiber fur die
Adressierung ObjectReferenceverwendet wird.

4 Variable name (Name)

4 Variable identificationennung)

4 Symbolic addres$Sfmbolische Adressg
Default: Symbolic address

Hinweis: Beim Import der Variablen befiillt der Treiber alle
drei Variableneigenschaften mit gultigen Referenzen. Die
Eigenschaften, die dann der Treiber flie Adressierung nicht
verwendet, kdnnen Sie unbenennen.

Der Treiber sendet konfigurierterCat Wert in
Kommandos in SBOwund OperStrukturen- die er zum
IEDschreibt.

Mdgliche Einstellungen:

4 1 - Bay- control

4 2 - Station - control

4 3 - Remote- control
4 4

- Automatic - bay

18



4 5 - Automatic - station
4 6 - Automatic -remote

4 7 - Maintenance

Default:2 - Station - control

Directory for file transfer Zielordner des Dateitransfers. In diesem Ordner werd
alle hinaufgeladenen Dateien gespeichert.

Mehr im KapiteFiletransfer(auf Seitel00).

Im Editor der Treiber speichert seine Konfiguration in derDDxt€i wie inConfiguration file name

definiert. In der Runtime der Treiber bezieht seine Konfiguration aus der Kopie der Datei, die der Editor
zur Verflgung gestellt hat.
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AUFBAU EINER KONFIRAITIONSDATEI DES TBRERS

1 Anzahl der konfigurierten Server

2¢(m-1) | Server Konfiguration (siehe Server Konfiguration)

mc¢n evtl. weitere Server Konfiguration(en)

SERVER KONFIGURATION

Konfiguration

Zzenon

1 Beginn einer Server Konfiguration*t* SERVER *** ) *** SERVER ***

2 Anzahl der Items in dieser Server Konfiguration; 44
abgekirztCNTSRVITEMS

3 Netzadresse 1

4 Servername RELAY1

5 Primére |PAdresse 192.168.250.22

6 Primérer IPPort 102

7 Polling rate 1000
Leseintervall in Millisekunden

8 Calling AE qualifier 12

9 Called AE qualifier 12

10 Calling AP title[0] 1

11 Called AP title[0] 1

12 Calling AP title[1] 1

13 Called AP title[1] 1

14 Calling AP title[2] 1

15 Called AP title[2] 999

16 Calling AP title[3] 999

17 Called AP title[3] 1

18 Calling AP title[4] -1

19 Called AP title[4] 1

20 Calling AP title[5] -12851

21 Called AP title[5] -1

22 Calling AP title[6] -12851




23
24
25
26
27
28
29
30

31

32

33

34

35
36
37
38
39
40
41
42
43

Called AP title[6]
Calling AP title[7]
Called AP title[7]
Calling AP title[8]
Called AP title[8]
Calling AP title[9]
Called AP title[9]

Max. auto used URCBs

Maximal Anzahl abnbuffered Reports (URCBd)e der Treiber bei
automatische Zuweisung pitoogical Deviceaktiviert

* -in neueren Konfigurationen

bei alter Konfiguration: mit Komma getrennte Namen der
zugeordneterBuffered Reports (BRCBS)

Use preconfigured (SCL) options

0 = Nachfolgend konfigurierteCEEinstellungenTrgOps, OptFlds,
IntgPd, BufTtwerden verwedet

1 = dieRCEEinstellungen, die im IEC61850 Server bereits
vorkonfiguriert sind -in seiner SCDatei, werden benutzt

Use ReportID for RCB assignment
0 =RCBHBnstanzen des Servers werden per Name identifiziert

1 =Report IDwird anstatt des Reportnamens im Dialog REB
assignmenterwendet.

Use Authentication
0 = KeindSOAuthenticationbenutzt

1 = Der Treiber sendet beim Verbindungsaufbau den
Authentication String mit

Authentication String

Alternative IPAdresse

Alternativer IPPort

TrgOp datechange 0 = inaktiv; 1 = aktiv

TrgOp qualitychange 0 = inaktiv; 1 = aktiv
TrgOp dataupdate 0 = inaktiv; 1 = aktiv

TrgOp integrity 0 = inaktiv; 1 = aktiv

TrgOp generahterrogation 0 = inaktiv; 1 = aktiv

GetNamelList on DO

-12851
-12851
-12851
-12851
-12851
-12851
-12851
10

O/ r O O |k, | O
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44
45
46

47

48
49
50
51

52¢
(m-1)

mg¢n

CLIENT

Zeile
1

7¢ (1)
i¢(-1)

ke (l-1)

0 = Normale&etNamelList

1 = Der Treiber liest das Objekt Model mittels Abfrage von Data
Objekten (DO) fiir jede im Server vorhandermgical Nodeind
jeden im IEC61850 Standard ishErtem Functional Constraint (FC)

Integrity Period 7000
Buffer Time 500
OptFlds 73

Optional fieldsdes RCB
RCBs enable reties 7

Zyklus in Sekunden in welchem versucht wird nicht erfolgreich
aktivierte RCB®rneut zu aktivieren. Nur vorhanden wenn
CNTSRVITEMS 45 ist

Automatic Watchdog 1
Data consistency scan 300
Use SCADA network orldend 0

Anzahl der Client Konfigurationen

Client Konfiguration (siehe Client Konfiguration)

evtl. weitere Client Konfigurationen

KONFIGURATION
Beschreibung Beispiel
Beginn einer Client Konfiguration*t= CLIENTCFG *** ) *»** CLIENTCFG
*k%k
Anzahl deitemsin dieser Client Konfiguration 1
Hostname (RT computer name) WKS007
Name des Computers auf dem der Treiber lauft, der die Reports empféngt
ClientLN.iedName SCADA_Serverl
orldent
Anzahl deRCBKonfigurationen 2

RCHBonfiguration (siehe RCB Konfiguration)
evtl. weitereRCHEKonfigurationen
Anzahl der dynamischen Dataset Konfigurationen

Dynamische Dataset Konfiguration (siehe dynamische Dataset Konfiguration)
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Konfiguration
zenon

I¢m evtl. weitere dynamische Dataset Konfiguration

RCB KONFIGURATION

1 Beginn eineRCEonfiguration (=** RCBCFG *** ) *»** RCBCFG ***

2 Anzahl der Items in dies®CBKonfiguration 2

3 RCBName bzw. ID. UP_CTRL/LLNO/urch_QxCSWI1_Pos02[RP]
4 Name des dynamischen Datasets. NEW_DYN_DATASET

DYNAMISCHE DATASEONFIGURATION

1 Beginn eines dynamischen Datasets*(* DATASET *** ) *** DATASET ***

2 Anzahl der Items in dieser dynamischen Dataset Konfiguration 1

3 Name des dynamischen Datasets NEW_DYN_DATASET

4 Anzahl delObject Referencedes dynamischen Datasets 2

5 Object Reference UPCTRL/Q1CSWI1$CF$Pos
6¢n | evtl. weitereObject Reference UPCTRL/Q1CSWI1$ST$Pos

5.2.3 Connections

Die Verbindungen des IEC 850 Treibers werden in der Registetkaitetiions des Treiberdialogs
eingestellt.




Konfiguration
zenon

Allgernein | Basic settings | Connections

Servers

0K

Servername

Serverl

Abbrechen

1 Hilfe:

il

New | [ Demte | |

Edt |

Servers Liste der bereits konfigurierten Verbindungen zu den IEC 61850 Serv

New Erstellt eine neue Verbindung zu einem IEC 61850 Server. Offnet de
DialogServer .

Delete Entfernt die ausgewahlte Verbindung aus der Liste.

Edit Offnet den Dialogerver , um die ausgewahlte Verbindung zu
editieren

DIALOG BEENDEN

OK Ubernimmt alle Anderungen in allen Registerkarten und schlie
den Dialog.
Abbrechen Verwirft alle Anderungen in allen Registerkarten und schlieft ¢
Dialog.
Hilfe Offnet die OnlineHilfe.
Server

Ein Klick aufiew oderEedit im DialogcConnection  (auf Seite23) 6ffnet den Dialog fir die Konfiguration
einer Verbindung zu einem IEC 61850 Server.

Hinweis: Dieser Dialog steht nur in englischer Sprache zur Verfligung.




Konfiguration ﬂ

Zzenon

Hinweis: Um eine erste Verbindung zu einem typischen-8&&bver aufbauen zu kdnnen, meistens
genugt es, wenn folgende Eigenschaften projektiert sind:

a  Server name
o Net address

o |P address

Damit lonnen Sie in der Runtime mit dem Server kommunizieren oder im zenon Editablen via
Onlinelmport (auf Seite59) anlegen.

General Polling

Server name Met address

Autamatic W atchdog
| Serverl | | 1 |

Polling rate Data consistency scan

Link Layer [TCP)

IP address [primary] IP Port [primary]
[192.168.0.55 | [tz |

Fieporting

IF address (redundant] IF Part [redundart] Max. auto used URCEs RCEs enable retries
| o] :

[ Use preconfigured [SCL) options [ Use ReportID for RCE assignment

Application Layer [ACSE]
Calling AP title Calling AE qualifier Tra0p data-change [ Use SCADA network client orl dent
|1.1 1,959 | |‘I2 | TrgOp quality-change RCE azzignment/dynamic datazets
TrgOp data-update

TrgOp integrity

TrgOp general-interogation

Called AP title Called AE qualifier
[1.1.989.1.1 e |

Hostname  ClientLM.iedMame  orldent

[ Use Authentication Integrity Period Buffer Time
7000 [ms 500 ms

[] GetMameList on DO OptFlds

£ >
Mew Edit Delete

| ()8 | | Cancel |

GENERAL
Server name Frei wahlbarer Name. Wird bei Variablenimport fiir démmen Kennung

und Symbolische Adresseler Variablen verwendet, SyntaxServer
name>!<ObjectReference >

- um die Eindeutigkeit der Variablenname zu gewahrleisten in Systeme
wo mehrere 856Server gleichéEDund LDeviceNamen beinhalten.

Hinweis: halten Sie deServer namekurz (bereits eine Buchstabe ist
ausreichend). Der Name dient nur Eindeutigkeit der Variablenname. D
Zuordnung der Variablen zur Verbindung (zum-8&0ver) nimmt der
Treiber aus der Eigenschéfet address nicht aus diesen Namen.

Default:Serverl




Net address

LINK LAYER (TEP

Parameter
Link Layer (TCP)

IP adress (primary)

IP Port (primary)

IP adress (redundant)

IP Port (redundant)

POLLING

Parameter

Automatic Watchdog

Polling rate

Entspricht der Eigenschaftetzadressd€Eigenschaftengruppe
Adressierung) bei der Variablenkonfiguration. Frei wahlbare Nummer.

Uber diese Eigenschaft ordnet der Treiber die zenon Variablen dem
850-Server zu.

Maximalwert:65535

Beschreibung
Verbindungseinstellungen

IP-Adresse des 858ervers, mit dem eine Verbindung hergestellt werde
soll.

IP-Port des 8565erversmit dem die Verbindung hergestellt werden soll.
Default:102

Alternative IPAdresse. Schlagt der Verbindungsversuch zur ersten IP
Adresse fehl, so wird nach der Néiehlerwartezeit (je nach Netzwerk
20- 30 s ) umgeschaltet auf die alternative IP Adresse. Diese wird
beibehalten bis entweder der Treiber neu gestartet wird (Uber
Treiberfunktionen oder Neustart der zenon Runtime) oder die Verbindt
fehlschlagt. Dann wird wieder versucht, mit der ersteshtiRessezu
verbinden.

Achtung: Um einen Verbindungsausfall zu erkennen, sollte die
EigenschafAutomatic watchdog aktiviert sein oder wenigstens eine
Variable, z. BELLNO/Mod/stVal[ST] , immer gepollt werden.

Alternativer IPPort.

Beschreibung

Checkbox zur Aktivierung des Watchdog.

Wenn aktiv sendet der Treiber automatisch je projektiefalling rate
ein ReaeRequest fUrLLNO$ST$Mod$stVal um einen eventuellen
Verbindungsausfall zu erkennen.

Hinweis: Wenigstens ein Datenattribut soll immer gepollt werden, aucl
wenn alle Daten des Projekts im Reports vorhanden sind. Sonst kann
Ausfall des IEC61850 Servers nicht erkannt werden.

Deaktivieren Sie diese Eigenschaft nur dann, wenn im Projekt
gewabhrleiset ist, dass mindestens eine gepollte Variable immer
angemeldet ist.

Default: aktiv

Definiert die Aktualisierungsfrequenz in Millisekunden. Der Treiber
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Data consistency scan

REPORTING

Parameter
Reporting

Max. auto used URCBs

Vertikale Gruppe der
Einstellungen

benutzt diese Frequenz, um Daten, die nicht in aktiReports vorhanden
sind, zu pollen. Dadurch wird auch ein eventueller Ausfall des IEC618!
Servers erkannt.

Maximalwert:4294967295
Wird ein héherer Wert eingegeben, wird er beim Speichern automatisc
auf 1 geandert.

Default:1000 ms

Achtung: Der Datenaustausch mit der Runtime hangt weder von diese
Einstellung noch von degjlobalen Updatezeitab. Diese ist fest aufo0
ms eingestellt.

Definiert den Zyklus in dem der Treiber das Datenmodell auf dessen
Konsistenz Uberprtif Wird nur verwendet, wenn in projektierten Reports
die Datasets einzelne Datenattribute anstelle von Datenobjekten
enthalten.

Default:300 Sekunden
Eingabebereich® - 999999

Beschreibung

Einstellung fir di&keports(auf Seitel02).

Maximal Anzahl akinbuffered Reportsdie der Treiber bei
automatischer Zuweisung ptaogical Devicektiviert, also zusatzlich zu
RCBs, die im Dial®fB assignment  konfiguriert wurden.

Default:10

Eintrag ist nur futUnbuffered Reports (URC&)ltig, betrifft keine
BRCB.

Hinweis: die Einstellung erleichtert die Nutzung von Reporting berei
in der Testphase des Projektsoch bevor die Zieleinstellungen fur
Repating vorgenommen wurden.

Konfigurieren Sie die Nutzung vbiiRCBm DialogRCB assignment
und setzen Sie die Eigenschaft auf 0 bevor Sie das Projekt freigebet

Mehr Information zur automatischen Zuweisung finden Sie im Kapite
Unbuffered Report  (auf Seitel08).

Einstellungen fur URCBs die Treiber automatisch zuweist und
Defaultwerte fur gleichnamige Eigenschaften im Di&og
assignment
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Use preconfigured (SCL)
options

Integrity Period

Aktiv

Der Treiber aktiviert einen Report, ohne die Datenattribute des RCB
Uberschreiben. Dadurch wird der Report aufgrund der Inhalte der
SClDatei des Servers definiert. Folgende Datenattribute sind davon
betroffen:

o  IntgPd

o BufTime

a  TrgOps

o OptFields
I naktiv

der Treiber schreibt die Datenattribute des RCB wahrend der
Aktivierung.

Sie koénnen die folgenden Trigger Optionen unabhéangig voneinande
aktivieren/deaktivieren:

TrgOp: data - change
TrgOp: quality - change
TrgOp: data - update
TrgOp: integrity

A A B M b

TrgOp: general - interrogation
Default: alleaktiviert

Hinweis: Nicht alle Server unterstiitzen TrgQfma-changeund
data-updatezusammen. Auch TrgQmtergity kann zu unndétiger
Uberlastung der Kommunikation fiihren wenn fiir RCB eine zu kurze
IntgPd (Integty Period)im Server definiert wurde. Im Zweifelsfall
setzten SidrgOps: data&hange + qualitghange +
generalinterrogation

Zeitintervall(IntgPd)in Millisekunden, in welchem der Server
einenlintegrity Reporsendet.

Default:7000 ms

Hinweis: nicht aktiv, wennrrgOp integrity deaktiviert ist
oder Use preconfigured (SCL) optionsaktiviert ist.

Da einintegrity Reporim Normalfall keine Wertadnderungen
beinhaltet, wird dringend empfohlen, nur einen einzigen Repo
am Server miTrgOp: integrity zu aktivieren. Bei einem
aktivierten Integrity Report kann der Server einen
Verbindungsabbruch schneller erkennen. zenon braucht diese
Report jedoch nicht.
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Buffer Time

OptFlds

Vertikale Gruppe der
Einstellungen

RCBs enable retries

Zeitintervall(BufTime)in Millisekunden, in welchem der Server
die Daten fur einen Report sammelt.

Default:500 ms

Hinweis: nicht aktiv wennUse preconfigured (SCL) options
aktiviert ist.

Offnet Dialog zur Konfiguration dé@ptional Field§auf Seite33)
des Reports.

Hinweis: nicht aktiv wennUse preconfigured (SCL) options
aktiviert ist.

Einstellungen relevant fur Dial®RELB assignment

Konfiguration der Periode der erneuten Versuche, die nicht erfolgrei
angemeldeterRCB anzumelden. Wird die Anmeldung eirrREB/on
850-Server abgelehnt, wird der Treiber € RCBs enable retries
erneut versuchen.

Eingabe der Zeit in Sekunden.
Eingdebereich.0 - 999999

Default:7 - der Treiber versucht je 7s erneutRCB.RptEna=TREE
schreiben.

Hinweis:

4 Solange die Anmeldung nicht gelingt werden die Variablen gepc
Deswegen soll die Periode gros&alling rate sein, sonnst ist es
nicht garantiert dass die betroffene Variablen die Initialwerte
haben.

4 Bei Eingabe 0 erfolgt kein Versuch Bi@Berneut anzumelden.

4 Diese Einstellungen betrifft nur RCBs welche im AbscRaiB
assignmentgelistet sind.
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Use ReportID for RCB
assignment

Use SCADA network
orldend

Entscheidung ob der Treiber dRCBnstanzen anhand deren Namen
(normales Verfahren) oder mit spezialen Verfahren (Report 1D
aussuchen und anmelden soll.

Inaktiv  : (empfohlen) DidRCBnstanzen des Servers werden per
Name identifiziert. Dieses Verfahren wird von allemit IEC61850
Standard konformen Servern unterstitzt.

Aktiv : DieReport ID  wird anstatt des Reporthamens im Dialog fu
statischeRCBZuweisung im DialoRCB assignment  verwendet. Das
Verfahren ist geeignet nur fur spezielle Anwendungen. Der Treiber v
alleRCHnstanzen anmelden die gleiche ID haben.

Erfordert entsprechende konfiguration in der S0dtei des 85¢bervers:

4 fur jeden Client im System muss eigene Repos definiert sein;
also andere ID fir jelostname

4 bei unterschiedlichen RCBs, wird je genau eine Instanz mit der |
gekennzeichnet. Damit werden Instanzen gekennzeichnet die e
Client bendtigt.

Hinweis: Der IEC61850 Standard erlaubt dass mehrere RC
gleicher Wert irRptiDhaben. In der Runtime wird der Treiber
alle RCBs mit der jeweiligen Repdt aussuchen und anmelden
Damit kann man der Treiber so konfigurieren dass er mit nur
einen Eintrag in der Liste mehrere RCBs anmeldet; und auch
die zurZeit der Treiberkonfiguration noch nicht existiert haben.

Default:inaktiv

Achtung: Nicht aktivieren wenn Sie nicht sicher sind dass Sie
diese spezielle Feature im Treiber nutzen mdchten.

Wenn diese Option spater gedndert wird, gsén alle RCB
Zuweisungen im DialogRcCB assignment  geloscht werden, die
Treiberkonfiguration geschlossen und erneut gedffnet urrts
assignment  wieder erstellt werden.

Ist diese Checkbox aktiviert, wird in Befehlen aiédent
eingesetzt, basierend auf den Rechnernamen, auf dem der
Benutzer den Befehl ausgeltst hat. Der Rechnername wird at
der Liste deHostnamenaufgeldst.

Diese Konfiguration erfolgt idialogClient configuration (auf
Seite34).

Ist die Checkbox nicht aktiviert, wird derMdentdes
Prozessfuhrenden SCADA Servers verwendet.

Default:nicht aktiv
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RCB assignment/dynamic
datasets

New

Del

Edit

APPLICATION LAYERC®E)
Parameter

Application Layer (ACSE)

Calling AP title

Calling AE qualifier

Called AP title

Hinweis:
Der Defaulrigin.orldent ‘zenon: <computer_name>' wird
in Befehlen verwendet, wenn:

4 in der CliertKonfiguration fur den ersprechenden Rechner (=
Hostnameé keinorldent projektiert ist.

4 in der ClientKonfiguration fuir den entsprechenden Rechner kein
Eintrag mitHostnameprojektiert wurde.

StatischeReport Control BlocKuweisungen und Einstellungen fur
Dynamic Data Sets

o Hostname
o  ClientLN.iedName
o orldent
wie im DialogClient configuration (auf Seite34) konfiguriert.

Die Breite der Spaltenanzeige kann mit Mausklick vergréRert oder
verkleinert werden. Mit der Scrollleiste kann der Ausschnitt verschob
werden.

Hinweis: Wenn Sie in Threm zenon Projekt Redundanz verwenden
(EigenschafNetzwerk aktiv aktiviert sowieServer 1und Server 2
konfiguriert), missen Sie hier wenigstens zwei Egdrérstellen: einen
fir den Server und einen fir den Standby.

Erzeugt einen neuen Eintrag in der Liste. Offnet den Dailog
configuraton (auf Seite  34).

Entfernt den ausgewdhlte Eintrag aus der Liste.

Offnet den DialogClient configuration (auf Seite34), um den
ausgewahlten Eintrag zu bearbeiten.

Beschreibung

Einstellungen fUACSE

Einstellungen nach ISO 8650ACSE), der Wert fl@SIACSE AP Title
des Clients in dddniversal IdentifieNotierung.
Soll im Standardfall nicht geandert werden.

Einstellungen nach ISO 8650ACSE).
Soll im Standardfall nicht geandeverden.

Einstellungen nach ISO 862QACSERSI- AP- Title  des Serversim
Format furUniversal Identifier
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Called AE qualifier

Use Authentication

[Eingabefeld fur
Authentication
String ]

GetNamelList on DO

Soll im Standardfall nicht geandert werden.

Einstellungen nach ISO 8650ACSE).
Soll im Standardfall nicht §adert werden.

Aktivieren Sie diese Checkbox, wenn Sie die Authentifikation né
ISO 865d benutzen mochten.

Aktiv : Der Treiber sendet beim Verbindungsaufbau den
Authentication Stringnit.

Eingabefeld fliAuthentication String
Beachten Sie die Langenbeschrankung auf 55 Zeichen laut ISC
83271 OSI Session Protocol.

Hinweis: Nur aktiv, wenrse Authenticationaktiv ist.

Aktiv : Der Treiber liest das Datenmodell des &&hers mittels
Abfrage von Data Objekte®(Q fur jeden im Server vorhandenen
Logical Nodero alle im IEC61850 Standard definieffienctional
ConstraintgFQ.

Damit kénnen Datenmodelle auch dann ausgelesen werden, we
manchelLogical NodegrofZer als dieam Server unterstitzte
PDUGr6Re sind.

Achtung: Ist diese Option aktiv, kann der Verbindungsaufbau ui
ein Vielfaches langer dauern. Aktivieren Sie diese Option nur, w
das Einlesen aufgrund von Seriinschrankungen nicht vollstand
durchgefihrt werden kann.

Default:inaktiv
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DIALOG BEENDEN

Option Beschreibung

OK Ubernimmt Einstellungen und schlie3t den Dialog.
Abbrechen Verwirft alle Anderungen und schlieRt den Dialog.
Y Info

OSHWerte (ACSE)
Der Treiber benutzt folgende festen OSI Selector Werte:
4 Presentation Selector (OBBEL) = "00000001"
4 Session Selector (GSEEL) = "0001"
4 Transport Selector (OSSEL) = "0001"
In einer Server STlatei entspricht es folgenden Eintragen:

4 <P type="OSARTitle">41,999,1,1</P>
- kodiert nachBasic Encoding Ruld&C 8825) fiDbject Identifier- entspricht Default
desUniversal Identifiersn derCalled AP title.

4 <P type="OSAEQualifier">12</P>
- entspricht Default in de€alled AE qualifier.

4 <P type="OSPSEL">00000001</P>
- fest eingestellt im Treiber

4 <P type="OS$SEL">0001</P>
- fest eingestellt im Treiber

4 <P type="OSTSEL">0001</P>
- fest eingestellt im Treiber

Optional Fields

DieOptional Fieldsverden am Server bei Aktivieren eines Reports geschrieben. Diese entsprechen den
Bits im DatenattribuOptFldsdesRCB

Per Default sindSequence numbel, "Data set namé und "Entry ID " aktiviert:

o Data set namest nicht &nderbar, da ohne diese Option der Treiber die empfangenen Reports
nicht auswerten kann.

a  Entry ID ist fur Buffered Report$BRCBerforderlich um nach der Verbinduiyiederaufbau die
Gepufferte Werte anzufordern. IdRCEexistiert nicht, somit wird nicht geschrieben auch wenn
konfiguriert wurde.

o Sequence numbedient nur der Uberpriifung, ob die Reports liickenlos iibertragen wendér
eventuell in LOG ausgewertet.
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Hinweis: Aktivieren Sie dazwReason for inclusioi um in der Statusbit€OTx der Variablen erkennen
zu konnen, ob deren Wert empfangen wurde Uber ein spontaner Report@hieter Integrity.

Achtung: Aktivierung des Bit'Data referencé' hat zu Folge dass die Reports sehr Grof3 werdén
beinhalten dann di®©bjektReference als lesbare Stringflr jedes Datenattribut (Variable) des
Datensets. Es erleichtert die Analyse z.Bwimeshark, jedoch ist ungeeignet fir firgegebenes System.

Optional Fields
Sequence number [ Buffer overflow
|:| Report time stamp Entry ID
[Ireason for indusion [ conf revision
+| Data set name |:| Segmentation
[pata reference

DIALOG BEENDEN

Option Beschreibung
OK Ubernimmt Einstellungen und schlief3t den Dialog.
Abbrechen Verwirft alle Anderungen und schlie3t den Dialog.

Client configuration

Ein Klick aullew oder Edit in derRCB assignments/dynamic datasetsiste desServer dialogéauf Seite
24) 6ffnet den Dialog fiidie Einstellungen der Clietonfiguration:
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Konfiguration
zenon

Hinweis: Dieser Dialog steht nur in englischer Sprache zur Verfuigung.

Client configuration
Hostname (RT computer name)
| |
ClientLN jedName
| |
orldent
| |
Static RCB assignments
RCE name DataSet New
[ynamic datasets
Name New
Delete
oK || Cancel




Parameter

Hostname (RT computer name)

ClientLN.iedName

orldent

Beschreibung

Name des Computers auf dem der Treiber lauft, welcher die Reports
empfangt:
4 fur Einzelplatz Projekte:

Rechnername des Computers, auf dem die zenon Runtime lauf

4 im zenon Netzwerk:
Rechnername deBrojektServers oder Projel$tandby Servers

Hinweis: Benutzen Sie nichtdcalhost ", sondern den
Rechnernamen aus dem Betriebssystem.

DerHostnamedarf nicht leer sein, wenn mindestens eine der folgend
Konfigurationseinstellungen projektiert wurden.

Achtung: Findet der Treiber auf der Liste kedostnameder
mit der aktuelleRuntime Rechnername Ubereinstimmt- kann er
die Reports nicht aktivieren. Es wird als Fehler/Warnung gelog

IEDName des IEC61850 Clients, wie in8€BDatd, und dort unter
RCB.RptEnabled.ClientahNgegeben.

Erlaubte Zeichen:
A bis Z und a bis z und 0 bis 9 und Unterstrich _
maximal 64 Zeichen.

Default:leer

Tipp: Um den Treiber mit eineéCEDatei einfach zu konfigurieren,
benutzen Sie derEC850 Driver Configuration Wizard
Weitere Details finden Sie in défizardDokumentation

Eingabefeld fiir die Konfiguration deddent. Fir jeden Rechner im
zenon Netzwerk kann ein frei definierbareident Eintrag konfiguriert
werden.

Die Eigabe ist auf 32 Zeichen beschréankt.
Default:leer (= ‘zenon: <computer_name>' )

Hinweis: WelcherOriginatorin Befehlen verwendet wird, ist auch
abhangig von der Konfiguration im Dialog Baeitings (Eigenschaft
orCat) und im Dialogserver (CheckboxJse Client orldent).

Ist die Checkbolse Client orldentnicht aktiv, wird in Befehlen immer
derorldent des Prozessflihrenden Servers verwendet.

Ist die Checkbolse Client orldentaktiv:
Der Defaulbrigin.orldent 'zenon: <computer_name>' wird
in Befehlen verwendet, wenn:

4 in der CliertKonfiguration fiir den entsprechenden Rechner (=
Hostnameé keinorldent projektiert ist.

4 in der CliertKonfiguration fuir den entsprechenden Rechner kein
Eintrag mitHostnameprojektiert wurde.
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LISTE: STATIC RCBASNMENTS

Einstellungen fur die statische Zuweisung von RCBs (gleithffiiifferedund Buffered RCH.

Hinweis: Buffered Reportsniissen in der Treiberkonfiguration konfiguriert sein. Anderenfalls werden sie nicht
verwendet.

Parameter Beschreibung

RCB name Name der konfiguriertelRCBs.
RCBsverden im Unterdialogstatically assigned R&8nfiguriert.
Diese Konfiguration startet mit Klick auf die entpsrechende Schaltfla
New .

DataSet Zeigt daglynamic DataSewenn der RCB eins zugewiesen wurde.
Zuweisung:

1. Projektieren Sie in der LisBynamic datasetsmit der
dazugehorigen Schaltflacihvew ein entsprechendes
dynamic dataset

2. Dieseglynamic dataseist im Dialogstatically assigned
RCB in der Dropdownlistéddynamic datasetauswéhlbar.

Hinweis: die Nutzung vomlynamic Data Seast optional. Nicht alle
850-Server unterstutzen dynamisches Anlegen von zusétzlichen
Datensatzen.

New Erzeugt einen neuen Eintrag in der Liste. Offnet den Digttagally
assigned RCB  (auf Seite39), um einen neuen Eintrag mit einem
Reportnamen (oder einer Repeéid) anzulegen Sie kdnnen entweder
manuell eingeben oder den 8&Rerver online browsern und wenn noti
mit Dynamic Datasetaus der unteren Liste verknipfen.

Edit Offnet den DialogStatically assigned RCB (auf Seite39)', um den
ausgewahlten Eintrag zu bearbeiten.

Delete Entfernt den ausgewahlte Eintrag aus der Liste.

LISTE: DYNAMIC DATRAKS

Einstellungen fiir dynamische Datensatdgnamic data sels

Hinweis: Dynamische Datensatze sind keine Voraussetzungutieredoder Unbuffered ReportsEs sind
optionaleEinstellungen, wenn der IEC61850 Server, der verwendet wird, dies unterstiitzt und in ausgewahlten
RCB keine bzw. ungeeignete und austauschbare Konfiguratiomdéssethat.

Far mehr Information siehBynamische Datasetauf Seitel16).
Parameter Beschreibung

Name Zeigt die bereits eingegeben®atasets die stehen dann in der oberer
Liste zur verfigung.

New Offnet den Dialog zur Erstellung eirl@atases.
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Edit Offnet den Dialo@ynamic DataSet configuration (auf Seited4), um
den ausgewahlten Eintrag zu bearbeiten.

Delete Entfernt den ausgewdhlte Eintrag aus der Liste.

WARNHINWEISE

Bei fehlerhafter Projektierung werden Sie mit einem entsprechenden Warndialog darauf hingewiesen.
Bestdigen Sie diesen Dialog mit Klick auf die Schaltfl&aem zum Konfigurationsdialog
zurtickzukehren. Korrigieren Sie anschlieRend den Fehler.

IEC850

l . Hostname cannot be empty!

IEC850

Mot valid IED name., According 830-6 the name must start with a letter
l % and can contain only ASCIl letters, numbers and underline () char.
Mazximal length is 64,

Hinweis: Der Warndialog ist nur in englischer Sprache verflgbar.
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Statically assigned RCB

Ein Klick auflew oderEdit in der Static RCB assignment

Liste des Dialogsient configuration

(auf

Seite34) 6ffnet den Dialog, um eine ZuweisungRGBu erstellen und/oder einerRCBein dynamic
DatasetzuzuweisenRCB sind tUber den Namen (standard Fall) oder ID (speziell Fall) definiert:

Statically assigned RCB

RCE name
brebAD|

Dynamic dataset

[[] Use preconfigured (SCL) options

TrgOp data-change

TrgOp quality-change

[ TraOp data-update

[ TrgOp integrity

TrgOp generalintemogation
Integrity Period Buffer Time
7000 ms | 500 ms

OptFds

Cancel
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Parameter

RCB name/ReportiD

dynamic DataSet

Bescheibung

Der Name (eindeutig) oder dieptID(eventuell nicht
eindeutig) des Reports - buffered oder unbuffered- die
der Treiber verwenden soll.

Bei Verbindungsaufbau wird der Treiber konfigurierte
RCBnstanzen anmelderefabld. Muss genau dem
Namen/ReportID in der Steuerung (IEC61850 Server)
entsprechen.

Ein Klick auf. startet das OnlinédBrowsing vom
konfigurierten 85@Server und zeigt, wenn der Server
lauft, alle Instanzen jedeReport Control Block die in
Daten Model ds Servers vorhanden sind. Mehr Details
finden Sie weiter in diesem Kapitel.

Hinweis: Per Default wird hieRCB nameerwartet.
Der RCB Name ist mit vollebjectReference
gespeichert und dadurch eindeutig. Die Benuztzu
desRCB namekann mithilfe der EigesthaftUse
Report-1D for RCB assignmentin denserver (auf
Seite24) Eigenschaften auf Repald gedndert
werden.

Report-1D: die ReporiD wird so wie von der
850-Server empfangen gespeichert, somit kann
gleiche ID mhrere RCB zutreffen. Der Standard
erlaubt dass mehrere  RCBs gleicher WeRptiD
haben.

Achtung: In der Runtime wird der Treiber alRCB
mit der jeweiligen Repo#iD aussuchen und
anmelden. Bei Konfigurationsfehler kbnnte es zu
Folge haben dass dé&reiber alle Instanzen
bestimmtesRCBanmeldet obwohl sie alle die
gleiche Daten liefern. Damit bleibt dann auch kein
freie Instanz fur die andere Clients.

Hinweis: Wenn auch die Runtime zur selben Zeit
auf dem selben Computer lauft, manche 856rver
kénnen die zweite Verbindung von gleicher IP
verweigern. Dann kann der Treiber im Editor die
RCB nicht ausbrowsen. Schlie3en Sie die Runtim
vorher ab.

Optional kdnnen Sie eiData Setus der Dropdownliste
der bereits im Dialo@ynamic dataSet configuration
(auf Seited4) eingegebenen Data Sets auswahlen.

Hinweis: Wenn Sie hier keibata Setefinieren,
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Use preconfigured (SCL) options

Integrity Period

wird fir dieserRCBein Data set verwendet, das in
der Steuerung (IEC61850 Server) bereits vordefir
wurde (in SGDatei).

Aktiv

Der Treiber aktiviert einen Report, ohne die
Datenattribute des RCB zbérschreiben. Dadurch wird
der Report aufgrund der Inhalte der SDatei des Server:
definiert. Folgende Datenattribute sind davon betroffen

o IntgPd

o BufTime

o TrgOps

o OptFields
Inaktiv

der Treiber schreibt die Datenattribute des RCB wahre
der Aktivierung

Sie kdnnen die folgenden Trigger Optionen unabhangi
voneinander aktivieren/deaktivieren:

TrgOp: data - change
TrgOp: quality - change
TrgOp: data - update
TrgOp: integrity

EE N T T S N N

TrgOp: general - interrogation

Default: alleaktiviert

Hinweis: Nicht alle Server untersttitzen TrgOps
data-changeund data-update zusammen. Auch
TrgOpintergity kann zu unnétiger Uberlastung der
Kommunikation fihren wenn fiir RCB eine zu kur:
IntgPd (Integrity Periodin Server definiert wurde.
Im Zweifelsfall seten SieTrgOps: datahange +
quality-change + generahterrogation

Zeitintervall(IntgPd)in Millisekunden, in welchem
der Server eineintegrity Reporsendet.

Default:7000 ms

Hinweis: nicht aktiv, wennTrgOp integrity
deaktiviert istoder Use preconfigured (SCL) options
aktiviert ist.

Da einintegrity Reporim Normalfall keine
Wertanderungen beinhaltet, wird dringend
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empfohlen, nur einen einzigen Report am Server |
TrgOp: integrity zu aktivieren. Bei einem
aktivierten Integrity Report kann der Server einen
Verbindungsabbruch schneller erkennen. zenon
braucht diesen Report jedoch nicht.

Buffer Time Zeitintervall(BufTime)n Millisekunden, in welchem
der Server die Daten fieginen Report sammelt.

Default:500 ms

Hinweis: nicht aktiv wennJse preconfigured (SCL)
options aktiviert ist.

OptFlds Offnet Dialog zur Konfiguration déptional Fields
(auf Seite33) des Reports.

Hinweis: nicht aktiv wennJse preconfigured (SCL)
options aktiviert ist.

DIALOG BEENDEN

Option Beschreibung
OK Ubernimmt Einstellungen und schliel3t den Dialog.
Abbrechen Verwirft alle Anderungen und schlie3t den Dialog.

ONLINEBROWSING DER RCB TRSIZEN

Ein Klick auf. startet das OnlindBrowsing vom 85®&erver und zeigt, wenn der Server lauft, alle
Instanzen jedeReport Control Blockslie in Daten Model des Servers vorhanden sind.

Achtung: Um die Verbindung zu dé® Adressedes 856Server aufbauen zu kdnnen muss die
Treiberkonfiguration vorher wenigsten ein Mal abgespeichert werden.
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Nachdem der Treiber diRCB online von dem IEC 61850 Server eingelesen hat, wird folgende Liste

angezeigt:

r

Select a RCB

RCBs

RCE name

MULTBCO1CTRL/LLNO/breb AD[BR]
MULTBCO1CTRL/LLND/brebBO[BR]
MULTBCOT1CTRL/LLND/urcb AD[RP]
MULTBCOT1CTRL/LLND/urchBO1[RP]
MULTBCO1CTRL/LLND/urchCO1[RP]
MULTBCOT1CTRL/LLND/urch DO1[RP]
MULTBCOT1CTRL/LLND/urchED[RP]
MULTBCOTMEAS/LLNO/urcb ADT[RP]
MULTBCOTMEAS/LLNO/urck BO1[RP]
MULTBCOTMEAS/LLNO/urchCO1[RP]
MULTBCOTMEAS/LLNO/urcb DO1[RP]
MULTBCOTMEAS/LLNO/urch EDT[RP]
MULTECO1PROT/LLNO/breb AD1[BR]
MULTECO1PROT/LLNO/brcbBO1[BR]
MULTECOT1PROT/LLNO/urcb ADT[RP]
MULTECO1PROT/LLNO/urck BO1[RP]

B TOENARAAT A LA o LT

Report-ID
MULTBCOICTRL/LLNOSBRSBRCBA
MULTBCOICTRL/LLNOSBRSBRCEB
MULTBCOICTRL/LLNOSRPSURCEA
MULTBCOICTRL/LLNOSRPSURCEB
MULTBCOICTRL/LLNOSRPSURCEC
MULTBCOICTRL/LLNOSRPSURCED
MULTBCOICTRL/LLNOSRPSURCEBE
MULTBCOIMEAS/LLNOSRPSURCEA
MULTBCOIMEAS/LLNOSRPSURCEB
MULTBCOTMEAS/LLNOSRPSURCEC
MULTECOIMEAS/LLNOSRPSURCED
MULTECOIMEAS/LLNOSRPSURCEE
MULTBCO1PROT/LLNOSBRSERCEA
MULTBCO1PROT/LLNOSBRSERCEB
MULTECO1PROT/LLNOSRPSURCEA
MULTBCO1PROT/LLNOSRPSURCEB

AU TOENA AOAT AL K INARNAl Inene

I

m

[ ok

][ Cancel ]

Wabhlen Sie die gewilinschte Instanz eiReport Control Blocius der Liste und klicken OK. Sie kénnen
die Prozedur beliebig viele Male wiederholen um weitRCBs zu zuweisen.

Hinweis: Achten Sie darauf fiir jedefiostnamedie Instanzen mit anderen Namen (u/o anderen
Nummer), bzw. anderen Repeld, auszuwahlen. Laut IEC61850 Standard eine InstarRCBiarf nur
von einen Client angemeldetifabled werden.
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Dynamic dataset configuration

Ein Klick aufew oderEdit in derbynamic datasets

Liste desClient configuration (auf Seite34)

Dialogs 6ffnet den Dialog, um die Erstellung eines dynamischen DatendadtasSEx zu definieren.

dynamic DataSet configuration

=]

Name

MYDATASET1

Members

Data Object Reference

C264PCONTROL/CILO185TSBeh
C264PCONTROL/CILO185TSMod
C264PCONTROL/CSWI185TSBeh
C264PCONTROL/CSWI18STSMod
C264PCONTROL/CSWI185TSPos
C264PCONTROL/CSWI285TSBeh
C264PCONTROL/CSWI28STSMod
C264PPROTECTION/GGIO28STSInd1

0K ] [ Cancel

d

I
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Parameter

Name

Members

Add

Remove
Export

Import

Beschreibung

Name dedData Set
Hinweis: geben Sie ganz kurze Namen, z.B. 'DS1'.

Der Treiber wird der Name mit dem aktuellRontime Rechnername
automatisch erweitern um die eigene dynamische Datasets von
Datasets anderer Clients unterscheiden zu kdnnen. Der RCB wird als
angemeldet mit denDatSetparameter:ZENONhostname <Name>

DerRCB.DatSdarameter hat laut IEC61850 Stand&di2die maximale
Lange 32 (genauet4/16$32). Die Ubrige Zeichen kdnnen abgeschnitte
werden.

Liste der bereits zugewiesenen Datenobjekte.

Starte das Browsen vobjectReference aus der Variablenliste des
zenon Projekts und zeigt alle Datenobjekte flr die im Projekt eine
Variable bereits erstellt wurde.

Hinweis: Der Treiber listet die Datenobjekte nicht vom IEC61850 Ser
auf, sondern aus der Vablenliste im Editor. Wenn aber die Runtime z
selben Zeit auf dem selben Computer lauft, kbnnen die Variablen nicl
durchsucht werden.

Entfernt den ausgewahlte Eintrag aus der Liste.
Exportiert Member in eine TXDatei.

Importiert Member in eine TxDatei.

im offenen Dialog:

4 Waéhlen Sie die entsprechende Datei aus.

4 Wabhlen Sie die gewiinschten Variablen aus.

4 Bestétigen Sie die Einstellungen durch einen Klick auf OK.

Nachdem Sie passende Projektvariablen gebrowst haben, wird folgende Liste angezeigt:
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Data Object | -
- 5
C264PCONTROL/CSWI3$5 T $Health
C264PCONTROL/CSWI3$5T$Beh
C264PCONTROL/CSWI2$5T $Pos

C264PCONTROL/CSWI2$5T $hod

C264PCONTROL/CS W25 T $Health

C264PCONTROL/CSWI2$5 T $Beh

C264PCONTROL/CSWIT$ST$Pos

C264PCONTROL/CSWI$5T $kod

C264PCONTROL/CSWIT$5 T $Health

C264PCONTROL/CS WIS T$Beh
C264FCONTROL/CILOT$ST $Mod -

262/0
Data Object

Der Treiber zeigt allefir das Reporting passendeiatenobjekte aus der Variablenliste des zenon

Projekts aul3er denen, die schon fur das Data Set ausgewéhlt wurden. In der oberen Liste kénnen Sie die
aufgelisteten Variablen filtern und auswahlen. Mehrfachauswabhl ist dabei mdglit gedriickter

Alt-Taste bzw. ShifTaste).

Klick auf die Schaltflached fugt Ihre Auswahl zu der unteren Liste hinzu. Bereits ausgewahlte Objekte
bleiben erhalten. Mithilfe der Schaltflaclox fligen Sie die ausgewéahlte Variablen (als Referenzen zum
Datenobjekten) zu demembers des dynamischen Data Sets hinzu.

6. Variablen anlegen

So werden Variablen im zenon Editor angelegt:

6.1  Variablen im Editor anlegen

Variablen kbnnen angelegt werden:
o alseinfache Variable
a  in Arrays(main.chm::/15262.htm
a  alsStrukturVariablen(main.chm::/15278.ht
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DIALOG VARIABLE

Um eine neue Variable zu erstellen, gleich welchen Typs:

1. Wahlen Sie im Knotevariablen im Kontextmeni den BefeRhbriable neu .

[T3) Projektmanager [ol= =
= [ Aeisbersch TWSPE PRI [ 43 | = | Ba M X | - W G| R 2 &~ G- | 24| & 0
[ VARIABLE (5
= . W ariablen Statuz Name #  Einhei Metzadiesse  Datenbausten Offset | BitMuw.. Ausrich...
a‘y gleiber | o I T | o = e Tl
@ B Reaklionsmatin et dry_gritheantie™ . L 2 0 9
Zuweisungen dry_C Variable neu... Einfg 0 ] 0 0
@) Alam drv_C Standard-Funkiion erzeugen 0 o 1] 0
“® Eiheiten drv_ty 0 0 0 0
+ ® Bilder dre_tv Verkn(pfe Elemente 3 0 0 0 0
&3] Funkbonen drv N . 0 i} 0 0
= Kopieren Sirg+C
Ei in:':htah* r_t Einf Strg+! L Y u Y
o Hl:zel::vu drv_v _| ugen Strg 0 0 0 0
T @ Zesteusung drv_£ Loschen Entf 0 0 0 0
&g Programmissschrittstel, |+ Intern Knoten erweiternireduzieren v L Y u Y
S straton[ECE1131-3) |+ Intern T 0 0 0 0
10 Scheduler © Interr  AlEEKvETED 0 0 0 0
& Venisgelungen
! Meszage Contial Deaktiviaren
H Meniis
:jl gwoﬂ Gemriﬂf Selekierte ML exportieren...
o k2
+ —_ s:‘,ulme;::: “na HML importieren...
4|0 Dateien Erweiterter ImporiExport 3
1 Andeungshestorie
4 Projekisicherungen Erweiterter Filter 3
w- i 2_PRI Alle Filter enifermnen
{89 Globiale Symbolbiblicthek 5 : | 5
a = v | 42 gesam Selektierte Zalle bearbeiten F2 :’ags verfigbar
S - - Textin selekierter Spalte ersetzen... f
I = F'rmektbaum] 55‘ Metzwerkiopologie |
1 Teut in Grenzwerten ersetzen... |
!

Der Dialog zur Konfiguration der Variable wird getffnet.

2. Konfigurieren Sie die Variable.



3. Welche Einstellungen moglich sind, h&ngt ab vom Typ der Variablen.

Variable erstellen

Einstellungen
MName:  5_Variable
5_Variable|
Tresber
SIMUL32 - Sample32
Treber-Objekttyp
SPS-Merker
Datentyp
REAL

Array-Enstelungen
Startindex ist 0
@ Startindex ist 1
Dim 1 Dim 2
i)

Adressierungsoptionen

Automatische Elementeaktivierung

| Fertigstellen | . Abbrechen | Hilfe

[EXS

Dim 3

Eigenschaft

Name

Treiber

Treiberobjekttyp
(cti.chm::/28685.htm)

Beschreibung

Eindeutiger Name der Variablen. Ist eine Variable mit gleichem Namer
Projekt bereits vorhanden, kann keine weitere Variable mit diesem Na|
angelegt werden.

Maximale Lage: 128 Zeichen

Achtung: Die Zeiches und @sind flr Variablennamen nicht erlaubt.
Bei Verwendung nicht zugelassener Zeichen kann die
Variablenerstellung nicht abgeschlossen werden, die Schaltflache
Fertigstellen  bleibt inaktiv.

Hinweis: Manche Treibeerlauben die Adressierung auch tber die
EigenschafSymbolische Adresse

Wabhlen Sie aus der Dropdownliste den gewilnschten Treiber.

Hinweis: Sollte im Projekt noch kein Treiber angelegt sein, wird
automatisch der Treiber fur interne Variabletérn.exe
(Main.chm::/Intern.chm::/Intern.htm )) geladen.

Waéhlen Sie aus der Dropdownliste den passenden Treiberobjekttyp at
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Datentyp Waéhlen Sie den gewiinscht&atentyp Klick auf die Schaltflache ... 6ffne
den AuswahiDialog

Array -Einstellungen Erweiterte Einstellungen fiArray-Variablen. Details dazu lesen Sie im
AbschnittArrays

Adressierungsoptionen Erweiterte Einstellungen fikrraysund StrukturVariablen Details dazu
lesen Sie im jeweiligen Abschnitt.

Automatische Erweiterte Einstellungen fikrraysund StrukturVariablen Details dazu

Elementeaktivierung lesen Sie im jeweiligen Abschnitt.

SYMBOLISCHE ADRESSE

Die Eigenschafiymbolische Adressdann fir die Adressierung alternativ Reme oder Kennung der

Variablen verwendet werden. Die Auswahl erfolgt im Tredisog, die Konfiguration in der
Variableneigenschaft. Beim Import von Variablen unterstitzter Treiber wird die Eigenschaft automatisch
eingetragen.

Maximale Lange1024 Zeichen.

ABLEITUNG VOM DATEXNT

Messbereich Signalbereichund Sollwert Setzerwerden immer:
o vom Datentyp abgeleitet
o beim Andern des Datentyps automatisch angepasst

Hinweis Signalbereich: Bei einem Wechsel auf einen Datentyp, der den eingesteSignalbereichnicht
unterstitzt, wird derSignalbereichautomatisch angepasst. Zum Beispiel wird bei einem WechsaNtoauf
SINT der Signalbereichauf127 geandert. Die Anpassung erfolgt auch dann, wennSignalbereich nicht vom
Datentyp abgeleitet wurde. In diesem Fall mussidessbereichmanuell angepsst werden.

6.2  Adressierung

Die Adressierung basiert auf den Variablennamen.
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Name

Name

Kennung

Netzadresse

Datenbaustein
Offset
Ausrichtung
Bitnummer

Stringlange

Symbolische Adresse

Beschreibung

Frei wahlbarer Name

Hinweis: Die Adressierung der Variable erfolgt symbolisch Uiber eine Referenz.
Treiber Gbernimmt die Refereraus der Eigenschaft Name Kennung oder
Symbolische Adresséler Variable abhédngig deBasic Settings
Treiberkonfiguration Adressierung

Wird der Name zur Adressierung der Variablen benutzt muss er eine gliltige
ObjectReferenceeinhalten mit *! " Préix; wobei* ist ein beliebiges Text (bereits
eine Buchstabe ist ausreichend).

Zusatzlich zur Referenz wird der Treiber die Verbindung mithilfe der Eigenbietal
addressidentifizieren (also nicht anhand des Préfixes). Dies gilt fur alle
Treiberobjektty pen.

Achtung: Der Name muss in jedem Projekt eindeutig sein. Wenn mehrere
850-Server die Variablen mit gleichen Referenzen liefern, differenzieren Sie die
Variablennamen durch die Prafixen mit unterschiedlichen Servernamen oder
verwenden Sie zur Adressiemy dieSymbolische Addresse

Hinweis: BeimoOnline - und Offline -Import werden dieName, Kennung,
Symbolische Adresseind Net addressautomatisch konfiguriert.

Geben Sie einen beliebigen Text ein; z. B. Ressourcenbezeichnung, Komments
Kannfur die Adressierung verwendet werden (optional).

Beim online Import wird automatisch gesetzt.

Netzadresse der VariabléNummer der Verbindung in der Treiberkonfiguration.

Diese Adresse bezieht sich auf Niet addressin derConnections - Server Liste
der Treiberkonfiguration. Sie identifiziert den 85@rver auf dem die Variablen
abgelegt sind.

Wird fir diesen Treiber nicht verwendet.
Wird fir diesen Treiber nicht verwendet.
Wird fUr diesen Treiber nichterwendet.

Wird fir diesen Treiber nicht verwendet.

Nur verflgbar bei Striniyariablen.
Maximale Anzahl von Zeichen, die die Variable aufnehmen kann.

Die symbolische Adresse der Variable, vergleichbar miOtgzctReference
laut IEC61850 Standard, in einer Namenskonvention angepasst an die
Anforderungen der Eindeutigkeit der Adressierung in einem SCADA Sys

Hinweis: Die Adressierung der Variable erfolgt symbolisch @anbolische
Adresse, Nameoder Kennung abhangig deBasic SettingsTreiberkonfiguration
Adressierung

Wird dieSymbolische Adresseur Adressierung der Variablen benutzt muss sie ¢
gultigeObjectReferencéeinhalten mit*! Préfix. Zusélich zur Referenz wird der
Treiber die Verbindung mithilfe der Eigenschdét addressidentifizieren. Dies gilt
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fur alleTreiberobjekttypen.

Hinweis: BeimoOnline - und Offline -Import werden dieName, Kennung,
Symbolische Adresseind Net addressautomatisch konfiguriert.

Treiber Abhangig von der Art der Variablen wird der Objekttyp wahrend der Erstellung ¢
Anbindung/Treibero | Variablen ausgewahit; Der Typ kann hier spater geéndert werden. Fir mehr
bjekttyp Informationen siehe aucfireiberobjekte(auf Seites3).

Treiber Datentyp der Variablen, die wahrend der Erstellung der Variablen ausgewahit

Anbindung/Datentyp | wurde; Der Typ kann hier spater geandert werden.

ACHTUNG: Wenn Sie den Datentyp spater &ndern, saén Sie alle Eigenschaftel
der Variablen tUberprifen und gegebenenfalls anpassen;\&eBtebereich.

Xreg_be(; Iriorits Wird fur diesen Treiber nicht verwendet. Der Treiber unterstiitzt keine
nbindung/Prioritat zyklisch pollende Kommunikation in Prioritatsklassen.

Hinweis: Sie kdnnen mehrere Variablen mit gleicl@jectReferencanlegen, wenn die
Variablennamen daftir unterschiedlich sind, z. B. mit unterschiedlichen Préafix.

SYNTAX DER REFEREWEHR ADRESSIERUNERDVARIABLEN

Die Adressierung der Variablen erfolgt symbolisch Gber ihre Referenzen. Der Treiber tGibernimmt die
Referenz aus einer der Eigenschaften der Varidgyelfolische Adresse, Nameder Kennung) - abhéngig
der Basic SettingsTreiberkonfiguration Adressierung Zusatzlich zur Referenz wird der Treiber die
Verbindung mithilfe der Eigenschafet addressidentifizieren.

Fur die Referenzen gilt folgender SyntaBRVER!LD/LN/DataObject/DataAttr[FC]

Dabei:

o  das PrafixYERVER wird durch ein Ausrufezeicher) yon cn folgenden Bezeichnern getrennt.
Es dient Eindeutigkeit der Variablen im Projekt, nicht der Adressierung.

o Die weiteren Bezeichner werden durch einen Slgsinofieinander getrennt.

o Nur wenn ein Bezeichnerlgst eine Struktur ist, werden deren Elemente durch einen Pupkt (
getrennt, zum BeispieBERVER!LD/LN/DataObject/DataAttr.item[FC]

o dasFunctional Constrainird in Klamern [], am Ende, definiert.

Die Bezeichnungen sind:
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Parameter Beschreibung

SERVER Frei definierbarer Name, wobei bereits eine Buchstabe ist ausreichend. Es kann z.B. «
gekurzter Name des 85Bervers sein.

Wenn die Referenz sich in der Eigenschifineder Variable befindet, dann soll das Prafix
sicher stellen, dass alle Variablemmen im zenon Projekt eindeutig sind.

Empfehlung: Benutzen Sie die gleichen Namen, wie im Treiberdialbiplog Servefauf
Seite24) definiert. Der Treiber erkennt allerdings die zu verwendende Verbindung nicht i
denServer name(also nicht Gber Prafix in der Referenz), sondern tber die Einstellung d
Net address.

LD Name dedE» andLogical Devicez.B. "GE_F650".
LN Name des logischen Knotelnogical Nodg z.B. "LLNO", "MMXU".
DataObject Name des Datenobjekts, z.B. "Mod", "PhV.phsA",

siehe Anhang BDatenobjekte/Datenattribute

DataAttr Name des Datenattributes, z.B. "stVal”, "cVal.mag.f",
siehe Anhang BDatenobjekte/Datenattribute

FC Functional Constrairdes Datenattributes, z.BST", "MX",

siehe Anhang ABeschreibung der Functional Constraints (FCs)

& Achtung

Die NamenskonventionifiReferenzen der Variablen ist nicht vollstandig gleich der ir
IEC6185(-1 Standard definiertebjectReference

Im Standard wird ein Slash Gur zwischemD und L~ als Trennzeichen benutzt und
ansonsten mit Punktern)(getrennt. WenrDataObject  eine Struktur ist, machen es
Punkte allerdings unmaoglich zu unterscheiden, @@&aobject und wasDataAttr ist.
Daher wird fur die Variablenadressierung eine eigene Namenskonvention benutzt.

BEISPIEL:

Der logische KnoteiXCBRA(Schutzschalter 1) hat unter anderem ein Datenobjekis'vonCDC
(Common Data Clas€ontrollable Double Poin(DP@. Dieses Datenobjelk®bs wiederum hat
Datenattribute stVal, 'q' und t', deren Name und Semantildurch ihrCDGspezifischin IEC618567-3
definiert sind.
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LN/DO/DAJ[FC] Name IEC 61850 Standard

XCBR1/Pos Schaltposition gemaf LN Definition XCBR in 61850
XCBR1/Pos/stVal[ST] Positionswert gemal’ CDC Definition DPC in 61859
XCBR1/Pos/q[ST] Quality gemanRCDC Definition DPC in 61853
XCBR1/Pos/t[ST] Zeitstempel gemal’ CDC Definition DPC in 61859

XCBR1/Pos/Oper.ctlVal[CO] Wert des Befehls | gemaROperTyp Definition in 61858-1, Table E.9

Alle Objekte im Datenmodell eines 85@rvers sind auf ése Art aufgebaut. Deshalb weil3 der Treiber
zum Beispiel, dass die Attribut&[ST]und */t[ST] Qualitat und Zeitstempel fir die variabikstvVal[ST]
enthalten, weilstValwurde im Standard als der haupt Datenattributi@-ST definiert . Dies erlaubt em
Treiber die existierende Werte fiir Qualitat und Zeitstempel automatisch den Istwerten der
Hauptvariablen zuordnen.

OperateBefehl: Wenn in der Runtime der Benutzer auf eine Varidlper.ctlVal[COEin Wert gesetzt
hat, kann der Treiber d&nder spezifischen Variablennomenklatur automatisch bemerken, dass ein
OperateBefehl zumEDgesendet werden soll. Dann sendet der Treiber automatisch die benétigte
Sequenz an spezialen Telegrammen zum -B&@er.

ZEITSTEMPEL UND QUPAT

Zeitstempel und Qualitatsattribut sind immer Teile von Variablen in zenon. Variaitgnind */t

missen nicht erstellt werden. Der Treiber benutzt automatisch den Zeitstempel und die Qualitat des
Datenobijekts fiir seine Variablen nt€C=ST und MX(FCsteht fiir Functional Constrain{auf Seitel23)).
Ohne Rucksicht darauf ob eine Variable fir Attribugetstellt wurde, wird der empfangene Zeitstempel
verwendet fir allesSTundMX Variablen, zum Beispiel Variaktea beiCEL, AML oder Archivserver

Auch werden ausgewahlte Qualitatshits, die in Attriliempfangen wurden, den Statusbits deval
Variable zugeordnet (siehe auch Kapdediity, Zeitstempel und Statusbits der Variable ).

6.3  Treiberobjekte und Datentypen

Treiberobjekte sind in der Steuerung verfiigbare Bereiche wie z. B. Merker, Datenbausteine usw. Hier
lesen Sie, welche Treiberobjekte vom Treiber zur Verfligung gestellt werden und weldbat¢Bpen
dem jeweiligen Treiberobjekt zugeordnet werden kénnen.

6.3.1 Treiberobjekte

Folgende Treiberobjekttypen stehen in diesem Treiber zur Verfiigung:
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Treiberobjekttyp

PLC marker

File Transfer

Connection state

Command Info

Kanaltyp

36

11

Lesen

Schreiben Unterstlitzte
Datentypen

X REAL, LREAL,
WSTRING,
DINT, UDINT,
BOOL, INT,
UINT,
STRING,
USINT, SINT

X STRING

- UDINT

- UINT

Kommentar

Variablen die direkt
Datenatributen in
Datenmodell des
850-Servers entsprechen

Befehls und
Riickgabevariablen fur der
Dateitransfer.

Hinweis: Die Stringlang
sollte maximaler Lange de
Dateinamen (inklusive des
Pfads) in der Steuerung
entsprechen, z. B. fur
*ICommand variable max.
260 Zeichen (aber fur
*IDirectory mehr).

Mehr Informationen
finden Sie im Kapitel
Filetransfer(auf Seitel00).

Interne Variablen von
diesem Objekttyp zeigen
den Verbindungsstatus
zum 850Server an.

Die Variable muss als
Referenz
ConnectionState

und die korrekte
Netzadresséhaben.

Beispiel: Nameoder
Symbolische Adresse
*IConnectionState

Mehr Informationen
finden Sie im Kapitel
Verbindungsaufbau und
Verbindungsausfallerkenn
ung(auf SeiteB1).

Interne Variablen zeigen
den aktuellen Status des
Befehls; wird von reiber
zur Runtime Ubertragen
(nicht von SPS).

Mehr Informationen
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Service tracking 64

Settings 65

Kommunikationsdet | 35
ails

Legende:
X => wird unterstutzt

--=> wird nicht unterstitzt

REAL, LREAL,
DINT, UDINT,
BOOL, INT,
UINT,
STRING,
USINT, SINT

USINT

BOOL, SINT,
USINT, INT,
UINT, DINT,
UDINT,REAL,
STRING

finden Sie im Kapitel
Additional Cause Diagnosi
(auf SeiteB7).

ZusitzlicheService
tracking(*[SR]) Variablen.

Mehr Informationen
finden Sie im Kapitel Uber
Service Tracking
(Main.chm::/IEC850.chm::,
117281.htn).

Gemal} Standard
618508-1, 8.1.3.7:

o TimeQuality
o TimeAccuracy

Fir TFattribute in SBOw
Oper und Cancel
Befehlen.

Mehr Informationen
finden Sie im Kapitel
TimeQualityund
TimeAccuracyauf Seite
100).

Variablen fur die statische
Analyse der
Kommunikation; wird
zwischen Treiber und
Runtime Ubertragen (nicht
zur SPS).

Hinweis: Die
Adressierung isDffset,

und nicht
Namesbasierend, und das
Verhalten st gleich bei den
meisten zenon Treiber.
Weitere Informationen
dazu finden Sie im Kapitel
Kommunikationsdetails
(Treibervariablenjauf
Seite74).
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6.3.2 Zuordnung von Datentypen

Alle Variablen in zenon werden von iB@tentypen abgeleitet. In folgender Tabelle werden zur
besseren Ubersicht die IEtentypen den Datentypen der Steuerung gegeniibergestellt.
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ZUORDNUNG VON DATEMNPEN VON DER SPS ZENON DATENTYPEN

Steuerung zenon Datenart Anmerkung
BOOLEAN BOOL 8

INT8 SINT 10

INT8U USINT 9

INT16 INT 1

INT16U UINT 2

INT24 DINT 3

INT24U UDINT 4

INT32 DINT 3

INT32U UDINT 4

INT64/INT128 LINTLREAL 3 Achtung: Im (U)LINT

Variablenwert werden nur die
niedrigsten 52 Bit
Ubernommen.

Restliche Bits werden
abgeschnitten und nicht
bertcksichtigt.

Alternativ kann die Variable mi
dem Datentyp LREAL projektie
werden. Dadurch ist es moglict
den Gesamtwert ziibertragen.
Bitte beachten Sie dabei, dass
fur Werte die grofRer als 52 Bit
sind, die Prézision der
niedrigsten Stellen verloren

geht.

FLOAT32 REAL 5

FLOAT64 LREAL 6

ENUMERATED INT 1

CODED ENUM UDINTSTRING 4,12 MMS Bitstring

OCTET STRING STRING 12

VISIBLE STRING STRING 12

UNICODE STRING WSTRING 21 Kodierung erfolgt in UT&

PACKED LIST UDINTSTRING 4,12 MMS Bitstring ,
umgedrehte Bitreihenfolge

TIMESTAMP LREAL 6 nur Oktets 0..7 (siehe auch
TimeQualityBits mappindauf
Seite80))
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EntryTime LREAL 6

TriggerConditions<Check UDINTSTRING 4,12 MMS Bitstring ,
umgedrehte Bitreihenfolge

Datenart: Die Eigenschafatenart ist die interne numerische Bezeichnung des Datentyps. Diese wird
auch fur den erweiterten DBF Import/Export der Variablen verwendet.

DATENTYP MMS BITSNRI

Die Datenattributtypen, die gemal dem Standard (siehe IEC63-83@emMMS Bitstring

zugeordnet weden, z. BCODED ENUMPACKED LIST, Check und TrigerConditions , entsprechen in
zenon per default Datentyp UDINT. Wobei im Fall von @citED ENUM das Bit 0 wurde als
hdchstwertig in seinem Oktett definiert. Der Treiber ermdgliBitstring Variaben auch mit
Datentyp STRING anstatt UDINT manuell anlegen (kopieren).

Der Wert der Variable wenn sie als String angelegt wurde, enthalt nur die Zeichen "0" und "1" in der
gleichen Reihenfolge wie die Bits in dem IEC 61850 Standard definiert sind uliel biihge des
Bitstring s eingeschrankt.

Beispiel: der Wert desTrgOps Attribut - Bitstring(6):
o als String=011111"
o als UDINTE24

bedeutet, dass alle TriggerConditi@its aul3er Bit 8'Reserved’  gesetzt sind.
Und der Wert "000010" (in UDINT=8)at nur Bit 4- 'intergity’

DATENTYP BTYPE INJBAUND INT128

INT64 und INT12Batentypen werden vollstandig auf MM&mmunikationsebene unterstitzt.

In zenon werden diese per default auf den DatentydT gespiegelt. Der Treiber errmgticht sie auch auf
Variablen vom DatentypREAL abzubilden.

Fur diese Datentyp gelten folgende Einschrankungen:

o ImLINT Variablenwert werden nur die niedrigsten 52 Bit Glbernommen.
Restliche Bits werden abgeschnitten und nicht berlcksichtigt.

o InLREAL-Vaiablen wird der Wert der 64Bits tbernommen, jedoch mit Verlust der Prazision,
wenn der Wert grof3er wie 5Bit ist.

DATEN ATTRIBUTE DESPES "ARRAY OF"

Kommt in der IEC6183Data Classsine ArrayEbene vor, so wird diese Ebene diie Darstellung in
zenon ans Ende der Variablenstruktur gezogen. Das heif3t, aus sm@mor mit moglicherweise
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verschachtelten Strukturen entstehen im  zenon Variablenmodell ein bzw. mehrere Arrays von
skalaren Werten. Dieses Remapping erfolgt zojeRtierungszeit beim Onlineimport und zur Laufzeit
bei der Zuordnung zwischen zenon Variablenliste und dem IEC61850 Objektmodell.

Dadurch besteht die Einschréankung, dass nur eine Aftene unterstitzt wird. Auch ist die
Unterstitzung von Arrays auf dizgata Attribute beschrénkt.

Beispiel

Das Data AttribuHaamp.har der Common Data Clag€DC;7-3) MHAN -im IEC61850 Standard
definiert: ARRAYI[0..numHar] of Vector - wird in zenon zu folgendem Array:

-1 | ARIArLD1/MHANL/HaAmp/har.ang.f[MX]
ARALDL/MHANL/HaAmp/ har.ang.f{MX][0]
AR!ArrLD1/MHANL/HaAmp/har.ang.f{MX][1]
rrLD1/MHANL/HaAmp/har.ang.f[M
rrLD1/MHANL/HaAmp/har.ang.f[M
rrLD1/MHANL/HaAmp/har.ang.f[M
rrLD1/MHANL/HaAmp/har.ang.f[M
rrLD1/MHANL/HaAmp/har.ang.f[MX][6]
AR!ArrLD1/MHANL/HaAmp/har.ang.f{MX][7]
ARArrLD1/MHANL/HaAmp/ har.ang.f{MX][8]
ARALDL/MHANL/HaAmp/ har.ang.f[MX][9]
ARIArLD1/MHANL/HaAmp/har.ana.fIMXI1101

Hinzu kommen natirlich auch die Arrays 4tig.i , mag.f undmag.i .

6.4  Variablen anlegen durch Import

Variablen kénnen auch mittels Variablenimport angelegt werden. Fi@nj@ reiber stehen XMund
DBFImport zur Verfligung.

Y Info

Details zu Import und Export von Variablen finden Sie im Handizht-Export
(main.chm::/13028.htim Abschnittvariablen(main.chm::/13045.htr

6.4.1 Onlinelmport

Variablen in einem zenon Projektrkien in <CD_PRODUKTNAME> Editor mit dem Import des Treibers
erstellt werden. Der Treiber kann das Datenmodell des IEC 61850 Server auslesen (browsen) und als
Variablenliste darstellen.
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& Achtung

Wenn zur gleichen Zeit die Runtime auf dem gleichen Computer lauft, kbnnen die
Variablen im Editor nicht von der Steuerung importiert werderdegdalreiber in der
Runtime die gegebenen Einstellungen zur Kommunikation benutzt.

Sie rufen den Import Gber das Kontextmeni des Treibers in der Treiberliste auf.

BN 20X B L F
Statug Identification [4] [ Description
] 7]
1EC61850
I

New driver... Ins
Sj Exchange driver...
§ Driver configuration... Enter

Import variables from driver... I}

Create/edit simulation project

Delete simulation project

Delete Del
Remove all filter

Edit selected cell F2
Replace text in selected column...

Properties
Help

Ein Dialog wird gedffnet:



SELECT A SERVER

Parameter

Server

Source

OK

Cancel

Beschreibung
Liste der im Treiber angelegten Verbindungen zu IEC61850 Servern.

Weitere Informationen zur Konfiguration von Serververbindungen lesen Si
KapitelConnectiongauf Seite23).

Quelle des Datenmodelles:

o PLC Browsing
Variablen werden von einem online verfiigbaren |EB561

Server importiert.

o File Browsing
Variablen werden von einer SOhatei importiert.
Weitere Informationen zur Scatei lesen Sie im IEC61850

Standard.
Ubernimmt Einstellungen und schliel3t den Dialog.

Verwirft alle Anderungen und schlie@en Dialog.

ABLAUF FUR PLC BROMG

o Im sich 6ffnenden Dialog wahlen Sie die Opfw€ Browsingnd wéhlen Sie einen Server, von
dem die Variablen importiert werden kénnen.

o Die Verbindung zum Server wird aufgebaut und die Liste der vorhandenen Datenpunkte (LDs,
LNs, Datenobjekte, Datenattribute) wird gelesen.

o  Wenn das Einlesen beendet ist, 6ffnet sich ein wichtiger Dialog, in dem Sie die gebrowsten
Variablen filtern (Grofy Kleinschreibung, z. BXCBR1*stValt auswahlen (auch
Mehrfachauswahl) und von der oberen zur unteren Liste hinzufligen kénnen.

o Mit der Schaltflache OK erstellen Sie die ausgewahlten Variablen im Projekt.

& Achtung

Der Treiber erstellt Variablen mit default Wertebereichen, z. B. ein UDINT mit <0..
4294967295> und ein LREAL mlt090..1000>, die eventuell nicht den Wertebereichi
der Attribute entsprehen, z. B. stVattribut UDINT <0..3> odetAttribut LREAL<O..
2147483647> mit drei Dezimalstellen fir Millisekunden. Stellen Sie darum nach de
Import sicher, dass alle Variablen die richtigen Wertebesgigenschaften haben und
die String die richtign Lange haben.
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IMPORT VON ADRESSHEINT MEHR ALS 128 ZHHEN

Beim Auslesen (browsen) des Datenmodells generiert der Treiber die Adressen der Variablen. Dies wird
in der SpalteSymbolic address ' angezeigt. Die generierte AdresseSsirver!ObjectReference[FC]

Ist diese Adresse langer als die fur Variablenname erlaubten 128 Zeichen, wird diese auf 124 Zeichen
geklrzt und mit ### erganzt### steht dabei fur eine laufende Nummer. Diese Nummer wird @i
bis999 hochgezahit.

Werden neue Variablen angelegt, deren generierter Name langer als 128 Zeichen war, wird dieser
gekirzte und durch Ziffern erganzte Name als Variahl@me und Kennung verwendet. Der ungekirzte
Adresse wird alSymbolische Adressarerwendet.

& Achtung

Es werden in der Runtime nur dann mehr als 128 Zeichen unterstitzt, wenn in der
Treiberkonfiguration, im DialoBasic settinggauf Seitel7) bei der Adressierung
Symbolic addresausgewahilt ist.

EMPFEHLUNG

Benennen Sie die Variablen nach dem Import um. Anderenfalls kdnnen bei einem erneuten Import
Namenskonflikte auftreten.

"ARRAY OF" IMPORT

Durch die Einschrankung, dass eine ArrayEbene unterstitz{auf Seites6) wird, ist auch die
Unterstiitzung von Arrays auf die Daddtribute beschrankt.

Beim Onlineimport werden dies&kRAY OF Variablen als zenon Arrays angelegt.

# Beispiel

Das Data AttribuHaAmp.har der Common Data ClassiAN -im IEC61850 Standa
definiert: ARRAY[0..numHar] of Vector - wird in zenon  zu bis zu vier Array
mit jeweils gleicher Anzahl an Elementen:

a  */HaAmp.har.ang.f[MX][0..count -1]
a  */HaAmp.har.ang.i[MX][O..count -1]
a  */HaAmp.har.mag.f[MX][0..count -1]
a  */HaAmp.har.mag.i[MX][O..count -1]
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SERVICE TRACKING T

Service tracking  (Main.chm::/IEC850.chm::/117281.htm ) wird nur dann angeboten, wenn ein oder
mehrere Elemente miEC = SBm Logical Deviceorhanden sind. Z.B. ein oder mehréregical Nodes
LTRKFuUr Import wird nuServicerackingfir Control Serviceautomatisch angeboterControl Services
bedeutet: nurService trackingnformationen der Kommandd@usfuhrung.

Ist Service trackingm Server vorhanden, wird fur jedes Datenobjekt, das die Data Attribute@nit CO
beinhaltet, ein Vorschlag zur Erstellung von zuséatzlichen SefvaekingVariablen erstellt.

# Beispiel
Datenobjekt mit Kommando-Ausfiihrung: S1!Device/Node/Pos/Oper.ctlVal[CO]

Diese zusatzlichen Variablen existieren nicht am Server, sondern werden zusatzlich im jeweiligen
Datenobjekt mit mdglicher Kommanddusfiihrung angelegt.

Aus dieser Vorschlagsliste kbnnen jene Variablen ausgewahlt wesgdche tatsachlich als zusatzliche
ServiceTrackingVariable angelegt werden.

Dieser Vorschlag setzt sich im Namen wie folgt zusammen:

Datenobjektreferenz_Servicetracking - Datenattributname[SR] . Als
Servicetrackingpatenattributname werden die Datenatribeivorgeschlagen, welche in ddmgical
Node LRTKir Control Servicegorhanden sind.

# Beispiel
Benennung: S1!Device/Node/Pos_errorCode[SR]

Der Datentyp einer zuséatzlichen ServitgackingVariable entspricht dem Datentyp des SR Data
Attributes, der in deLogical Node LRTdrhanden ist.
Der Treiberobjekttyp isBervice tracking

Zusatzlich wird auch eine Stritv@riable* allCTS[SRIngeboten. Diese StriRgariable beinhaltet die
komplette Service trackingMain.chm::/IEC850.chm::/117281.hyrinformation und kann mit Hilfe von
zenon Logic oder VBA/VSTA ausgewertet werden.

6.4.2 Offline-Import

Variablen fir ein Projekt kdnnen in <CD_PRODUKTNAME> Editor mit dem Import des Treibers erstellt
werden. Der Treiber kann das Datenmodell aus einesl®(fdi auslesen und als Variablenliste
darstellen.

Hinweis: Flr vereinfachten Import dérariablen aus deDatasetsn RCR liefert denecsso Driver
Configuration ~ Wizard zusatzliche Moglichkeiten. Der Wizard ist nunifigy Edition  erhaltlich.

Fur Offlinelmport werden folgenden Dateiendungen akzeptiert:
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o}

a

Der

*.scl

*.scd

*.cid

*.icd

*xml , wenn Inhalt der Datei nach Regeln des IED64BS@andards definiert wurde.

Treiber importiert offline nubDOtEIemente. Die sogenanntefontrol Blocks z.B ReportControl

(Report Control BlogkundSettingControl (Setting Control Blogkverden beim Offlindmport nicht
unterstitzt. Sie kdnnen die Variablen fir diese Attribute tGiber Online Import oder manuell erstellen.

Um

& Achtung

Der Treiber kann vom Datenmodell des IEDs nur dann  importieren, wenn das
Datenmodell mit dem IEC61850 Standard konform ist. Alle nicht konforme Element
werden dann ignoriert und im ImpeRialog nicht zum Auswahl stehen. Zum Beispiel
Treiber ignorierdie Logical Nodedie direkt zum IED Knoteanstatt zumLogical
DeviceKnoten- verlinkt sind.

Variablen aus einer Datei zu importieren:

1. wahlen Sie bei der Serverauswahl die Optitrbrowsing

Select a server &J
Servers

_J PLC browsing
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2. wahlen Sie dann die ImpeBRatei aus.

1

§ | Bay0.xml
=] Baylxml
Dateiname: BayDzaml -
Dateityp: [IEC documents panlicd scl) v] [ Abbrechen |

3. die folgenden Schritte fUr die Auswahl der Variablen sind analog zum @mipuet.

B ' Select Variable

Address Type -

ServerlIKSGL2HCERT/Pog/Oper. T[CO]
ServerlIKSGL2HCERT/Pog/Oper.onigin.orl....
Servel igir.or..

=

Server] K BR1/Pos/Ope )
ServerlIKSGL2AHCEBRT/Pos/Dper.ctMuml..

ENTRYTIME Ok

OCTET STRING

. EMUM

BOOLEAN

1y

Lancel

INTEU
ServerlIKSGL2XCEBR1/Pos/Dper. Check[C... DBPOS
ServerlIKSGL2/<CBR1/Pos/ctiModel[CF] EMUM
ServerlIKSGL2HCEBR1/Pos/Cancel Test[C... BOOLEAM
ServerlIKSGL2/<CBR1/Pos/Cancel T[CO]  ENTRYTIME
ServerlIKSGL2HCERT/Pos/Cancel origin....  OCTET STRING
ServerlIKSGL2AXCBR1/Pos/Cancel onigin....  EMLIM

2121

Address Type

ServerlIKSGL2XCEBR1/Pos/Dper ot allCO] BOOLEAM

Ib
o
o

Bemove

140

IMPORT VON ADRESSEINT MEHR ALS 128 ZEHHEN

Beim Auslesen (browsen) des Datenmodells generiert der Treiber die Adressen der Variablen. Dies wird
in der SpalteSymbolic address ' angezeigt. Die generierte AdresseSsirver!ObjectReference[FC]

Ist diese Adresse langer als die fur Variablenname erlaubten 128 Zeichen, wird diese auf 124 Zeichen
gekurzt und mit ### erganzt### steht dabei fur eine laufende Nummer. Diese Nummer wird @@h
bis999 hochgezahilt.

Werden neue Variablen angelegt,rda generierter Name langer als 128 Zeichen war, wird dieser
gekdirzte und durch Ziffern erganzte Name als Variablane und Kennung verwendet. Der ungekirzte
Adresse wird alSymbolische Adresseverwendet.
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A Achtung

Es werden in der Runtime nur dann mehr als 128 Zeichen unterstiitzt, wenn in der
Treiberkonfiguration, im DialoBasic settinggéauf Seitel7) bei der Adressierung
Symbolic addresausgewahlt ist.

EMPFEHLUNG

BENENNEN SIE DIE VABRLEN NACH DEM IMR® UM. ANDERENFALKSNNEN BEI EINEM
ERNEUTEN IMPORT NANEKONFLIKTE AUFTRETSERVICE TRACKINMIPORT

Service tracking wird nur dann angeboten, wenn ein oder mehrere ElemenfeQnitSBmM Logical
Devicevorhanden sind. Z.B. ein oder mehréregical Nodes LTRIKUr Import wird nuService tracking
fur Control Serviceautomatisch angeboterControl Serviesbedeutet: nurService tracking
Informationen der Kommanddéusfihrung.

Ist Service trackingn der SCIDatei vorhanden, wird fur jedes Datenobjekt, das die Data Attributd=qit
= C(heinhaltet, ein Vorschlag zur Erstellung von zusatzlichen Servaading-Variablen erstellt.

# Beispiel
Datenobjekt mit Kommando-Ausfiihrung: S1!Device/Node/Pos/Oper.ctlVal[CO]

Diese zuslichen Variablen existieren nicht am Server, sondern werden zuséatzlich im jeweiligen
Datenobjekt mit mdglicher Kommanebusfiihrung angelegt.

Aus dieser Vorschlagsliste kbnnen jene Variablen ausgewahlt werden, welche tatsachlich als zuséatzliche
ServiceTrackingVariable angelegt werden.

Dieser Vorschlag setzt sich im Namen wie folgt zusammen:
Datenobjektreferenz_Servicetracki@ptenattributname[SR]. Als ServicetrackiDgtenattributname

werden die Datenatribute vorgeschlagen, welche in desgical NodeRTKUr Control Services

vorhanden sind.

# Beispiel
Benennung: S1!Device/Node/Pos_errorCode[SR]

Der Datentyp einer zusatzlichen ServigackingVaiable entspricht dem Datentyp des SR Data
Attributes, der in deLogical Node LRTdrhanden ist.
Der Treiberobjekttyp isBervice tracking

Zusatzlich wird auch eine Stritvariable*_allCTS[SR] angeboten. Diese Strifdariable beinhaltet
die komplette Sevice tracking Information und kann mit Hilfe von zenon Logic oder VBA/VSTA
ausgewertet werden.
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6.4.3 XML Import

Beim XMLEImport von Variablen oder Datentypen werden diese erst einem Treiber zugeordnet und
dann analysiert. Vor dem Import entscheidet der Benutzer, ob und wie das jeweilige Element (Variable
oder Datentyp) importiert werden soll:

o Importieren  : Das Elment wird neu importiert.

o Uberschreiben : Das Element wird importiert und tberschreibt ein bereits vorhandenes
Element.

o Nicht importieren : Das Element wird nicht importiert.

Hinweis: Beim Import werden die Aktionen und deren Dauer in einem Fortschaittsim angezeigt.

VORAUSSETZUNGEN

Beim Import gelten folgende Bedingungen:

o  Abwartskompatibilitit

Beim XML Import/Export ist keine Abwartskompatibilitat gegeben. Daten aus alteren zenon
Versionen kénnen tibernommen werden. Die Ubergabe von Daten aus meersionen an
altere wird nicht unterstutzt.

o Konsistenz

Die zu importierende XMDatei muss konsistent sein. Beim Import der Datei erfolgt keine
Plausibilitatsprifung. Weisen die importierten Daten Fehler auf, kann es zu unerwiinschten
Effekten im Projekkommen.

Dies muss vor allem auch beachtet werden, wenn in einer-Biatei nicht alle Eigenschaften
vorhanden sind und diese dann durch Defalférte ersetzt werden. Z. B.: Eine binare Variable
hat einen Grenzwert vo800.

o StrukturDatentypen

StrukturDatentypen mussen Uber die gleiche Anzahl von Strukturelementen verfiigen.

Beispiel: Ein Strukturdatentyp im Projekt hat 3 Strukturelemente. Ein gleichnamiger Datentyp in
der XMLDatei hat 4 Strukturelemente. Dann wird keine der auf diesem Dapelndygierenden
Variablen der ExpotDatei in das Projekt importiert.

Weitere Informationen zum XMmport finden Sie im Handbuetport - Export , im
KapitelxmL -import  (main.chm../13046.ntm ).
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6.4.4 DBF Import/Export

Daten kdnnen nach dBase exportiert und aus dBase importiert werden.

Y Info

Import und Export iber CSV oder dBase unterstiitzt keine treiberspezifischen
Variableneinstellungen wie z. B. Formeln. Nutzen Sie dafiir den Export/Import tibet

IMPORT DBIDATEI

Um den Import zu starten:
1. fuhren Sie einen Rechtsklick auf die Variablenliste aus

2. wahlen Sie in der Dropdownliste v@nveiterter Export/Import ... den BefehiiBase
importieren

3. folgen Sie dem Importassistenten

Das Format der Datei ist im Kapidteiaufbaubeschrieben.

Y Info

Beachten Sie:

4 Treiberobjekttyp und Datentyp muissen in der EB&tei an den Zigeiber angepasst
werden, damit Variablen importiert werden.

4 dBase unterstitzt beim Import keine Strukturen oder Arrays (komplexe Variablen).

EXPORT DBFDATEI

Um den Export zu starten:

1. fuhren Sie einen Rechtsklick auf die Variablenliste aus

2. wahlen Sie im Dropdownliste v@aweiterter Export/Import ... den BefehtiBase exportieren...

3. folgen Sie dem Exportassistenten
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A& Achtung

DBFDateien:

4 mussen in der Benennung dem 8.3 DOS Format fur Dateinamen entsprechen (8
alphanumerische Zeichen fir Name, 3 Zeichen Erweiterung, keine Leerzeichen)

4 durfen im Pfadnamen keinen Punkt (.) enthalten.
Z. B. ist der Pfa@:\ users \ Max.Mustermann \ test.dbf  ungultig.

Gultig wareC:\ users \ MaxMustermann \ test.dbf

4 mussen nahe am Stammverzeichnis (Root) abgelegt werden, um die eventuelle
Beschrankungen fur Dateinanléange inklusive Pfad zu erfillen: maximal 255 Zeiche

Das Format der Datei ist im Kapidteiaufbaubeschrieben.

Y Info

dBase unterstikt beim Export keine Strukturen oder Arrays (komplexe Variablen).

DATEIAUFBAU DER DEEABXPORTDATEI

Fur den Variablenimport ungxport muss die dBaselatei folgende Struktur und Inhalte besitzen.
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A Achtung

dBase unterstitzt keine Strukturen oder Arrays (komplexe Variablen).

DBFDateien miissen:

4 in der Benennung dem 8.3 DOS Format fir Dateinamen entsprechen (8 alphanume
Zeichen fii Name, 3 Zeichen Erweiterung, keine Leerzeichen)

4 nahe am StammverzeichnRgo? abgelegt werden

STRUKTUR

Bezeichnung Typ Feldgrolie

KANALNAME Char
KANAL_R C
KANAL_D Log
TAGNR C
EINHEIT C
DATENART C
KANALTYP C
HWKANAL Num
BAUSTEIN N
ADRESSE

BITADR

ARRAYSIZE N

128

128

128

11

16

Bemerkung

Variablenname.

Lange kann Uber den Eintrag MAX_LAENGE ipr@lett.ini
eingeschrakt werden.

Urspriinglicher Name einer Variablen, der durch den Eintrag
unter VARIABLENNAME ersetzt werden soll  (Feld/Spalte
manuell angelegt werden).

Lange kann Uber den Eintrag MAX_LAENGE iprgett.ini
eingeschrankt werden.

Variable wird bei Eintraty geloscht (Feld/Spalte muss manue
angelegt werden).

Kennung.

Lange kann uber den Eintrag MAX_LAENGE iprgett.ini
eingeschrankt werden.

Technische Maf3einheit
Datentyp (z. B. Bit, Byte, Wort, ...) entspricht dem Datentyp.

Speicherbereich in der SPS (z. B. Merkerbereich, Datenbere
...) entspricht Treiberobjekttyp.

Netzadresse

DatenbausteipAdresse (nur bei Variablezus den
Datenbereich der SPS)

Offset

Fir BitVariablen: Bitadresse
Fur ByteVariablen: O=niederwertig, 8=htherwertig
Fur Stringvariablen: Stringlange (max. 63 Zeichen)

Anzahl der Variablen im ArrayrflndexVariablen

ACHTUNG: Nur die erste Variable steht voll zur Verfugung.
folgenden sind nur Giber VBA oder den Rezeptgruppen Man:
zuganglich
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LES_SCHR

MIT_ZEIT
OBJEKT

SIGMIN
SIGMAX
ANZMIN
ANZMAX
ANZKOMMA

UPDATERATE

MEMTIEFE
HDRATE

HDTIEFE
NACHSORT
DRRATE

HYST_PLUS
HYST_MINUS
PRIOR
REAMATRIZE
ERSATZWERT
SOLLMIN
SOLLMAX
VOMSTANDBY

RESOURCE

ADJWVBA

Float

Z T | m

Tn

16
16
16
16

19

19

19

16
16
16
32
16
16
16

128

LeseSchreibBerechtigung
0: Sollwert setzen ist nicht erlaubt
1: Sollwert setzen ist &ubt

Zeitstempelung in zenon (nur wenn vom Treiber unterstutzt)

Treiberspezifische lummer des Primitivobjekts
setzt sich zusammen aus TREHBIEBEREKTTYP und DATENTY

Rohwertsignal minimal (Signalauflésung)
Rohwertsignal maximal (Signalauflésung)
technischer Wert minimal (Messbereich)

technischer Wert maximal (Messbereich)

Anzahl der Nachkommastellen fir die Darstellung der Werte
(Messbereich)

Updaterate fir Mathematikvariablen (in sec, eine Dezimalste
maoglich)
bei allen anderen Variablen nicht verwendet

Nur aus Kompatibilitatsgriinden vorhanden

HD-Updaterate fir hist. Werte (in sec, eine Dezimalstelle
maoglich)

HDEintragtiefe fur hist. Werte (Anzahl)
HD-Werte als nachsortierte Werte

Aktualisierung an die Ausgabe (fiir zenon EdgEver, in sec,
eine Kommastelle moglich)

Positive Hysterese; ausgehend vom Messhmh

Negative Hyterese; ausgehend vom Messbereich
Prioritat der Variable

Name der zugeordnete Reaktionsmatrix

Ersatzwert; ausgehend vom Messbereich
Sollwertgrenze Minimum; ausgehend vom Messbereich
Sollwertgrenze Maximum; ausgehend vom Messbereich

Variable vom Standby Server anfordern; der Wert der Variat
wird im redundanten Netzwerkbetrieb nicht vom Server
sondern vonStandby Server angefordert

Betriebsmittelkennung.
Freier String flr Export und Anzeige in Listen.

Lange kann tber den Eintrag MAX_LAENGE iprgett.ini
eingeschrankt werden.

Nichtlineare Wertanpassung:
0: Nichtlineare Wertanpassung wird verwendet
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1: Nichtlineare Wertanpassung wird nicht verwendet

ADJZENON C 128 Verknupftes VBMakro zum Lesen der Variablenwerte fir di
nichtlineare Wertanpassung.
ADJWVBA C 128 Verknupftes VBMakro zum Schreiben der kablenwerte fir
die nichtlineare Wertanpassung.
ZWREMA N 16 Verknipfte ZahlwerRema.
MAXGRAD N 16 Maximaler Gradient fur die ZéahlweRema.
& Achtung

Beim Import mussen Treiberobjekityp und Datentyp in der[DBEi an den Zieltreiber
angepasst werden, damit Variablen importiert werden.

GRENZWERTDEFINITION

Grenzwertdefinition fir Grenzwett bis4, oder Zustand bis4:
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Bezeichnung Typ  FeldgrofRe Bemerkung

AKTIV1 L 1 Grenzwert aktiv (pro Grenzwert vorhanden)

GRENZWERT1 F 20 technischer Wert oder IDNlummer der verknipften
Variable fur einen dynamischen Grenzwert (siehe
VARIABLEX)
(wenn unter VARIABLExsteht und hier- 1, wird die
bestehende Variablenzuordnung nicht tiberschrieben)

SCHWWERT1 F 16 Schwellwert fir den Grenzwert

HYSTERESE1 F 14 wird nicht verwendet

BLINKEN1 L 1 Blinkattribut setzen

BTB1 L 1 Protokollierung in CEL

ALARM1 L 1 Alarm

DRUCKEN1 L 1 Druckerausgabe (bei CEL oder Alarm)

QUITTIER1 L 1 quittierpflichtig

LOESCHE1 L 1 I6schpflichtig

VARIABLE1 L 1 dyn. Grenzwertverknipfung
der Grenzwert wird nicht durch einen absoluten Wert
(siehe Feld GRENZWERTX) festgelegt.

FUNC1 L 1 Funktionsverknffung

ASK_FUNC1 L 1 Ausfuhrung Uber die Alarmmeldeliste

FUNC_NR1 N 10 ID-Nummer der verknUpften Funktion
(steht hier-1, so wird die bestehende Funktion beim
Import nicht Gberschrieben)

A_GRUPPE1 N 10 Alarm/EreignisGruppe

A_KLASSE1 N 10 Alarm/EreignisKlasse

MIN_MAX1 C 3 Minimum, Maximum

FARBE1 N 10 Farbe als Windowskodierung

GRENZTXT1 C 66 Grenzwerttext

A_DELAY1 N 10 Zeitverzdgerung

INVISIBLE1 L 1 Unsichtbar

Bezeichnungen in der Spalte Bemerkung beziehen sich auf die in den Dialogboxen zur Definition von
Variablen verwendeten Begriffe. Bei Unklarheiten, siehe Kay#eghblendefinition
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6.5 Kommunikationsdetails (Treibervariablen)

Das Treiberkit imgimentiert eine Reihe von Treibervariablen, welche in dem Treiberobjekttyp
Kommunikationsdetails zusammengefasst sind. Diese sind unterteilt in:

o Information
o Konfiguration
o Statistik und

o Fehlermeldungen
Die Definitionen der im Treiberkit implementierten Variablen sind in der Importdateir.dof (auf der

Installationsmedium im OrdnaiPredefined \ Variables ) verfligbar und kénnen von dort
importiert werden.

Hinweis: Variablennamen missen in zenon einzigpsein. Soll nach einem Import der Variablen vom
TreiberobjekttypKommunikationsdetails ausdrwar.dbf ~ ein erneuter Import durchgefiihrt werden,
missen die zuvor importierten Variablen umbenannt werden.

¥ Info

Nicht jeder Treiber unterstitzt alle Treibervariablen des Treiberobjekttyps
Kommunikationsdetails

Zum Beispiel werden:
4 Variablen fir Modernformationen nur von modemfahigen Treibern unteril
4 Variablen fur den Pollirgyklus nur fur rein pollenden Treibern

4 verbindungsbezogene Informationen wie ErrorMSG nur von Treibern, die zu einem
Zeitpunkt nur eine Verbindung bearbeiten
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INFORMATION

Variablen anlegen

Zzenon

MainVersion UINT 0 HauptVersionsnummer des Treibers.
SubVersion UINT 1 SubVersionsnummer des Treibers.
BuildVersion UINT 29 Build-Versionsnummer des Treibers.
RTMajor UINT 49 zenon Hauptversionsnummer
RTMinor UINT 50 zenon Sub/ersionsnummer

RTSp UINT 51 zenon Service Padkummer

RTBuild UINT 52 zenon Buildnummer

LineStateldle BOOL 24.0 TRUE, wenn die Modemleitung belegt ist.
LineStateOffering BOOL 24.1 TRUE, wenn ein Anruf rein kommt.
LineStateAccepted BOOL 24.2 Der Anruf wird angenommen.
LineStateDialtone BOOL 24.3 Rufton wurde erkannt.
LineStateDialing BOOL 24.4 Wabhl aktiv.

LineStateRingBack BOOL 24.5 Wahrend Verbindungsaufbau.
LineStateBusy BOOL 24.6 Zielstation besetzt.
LineStateSpeciallnfo BOOL 24.7 Spezielle Statusinformation empfangen.
LineStateConnected BOOL 24.8 Verbindung hergestellt.
LineStateProceeding BOOL 24.9 Wabhl ausgefhrt.

LineStateOnHold BOOL 24.10 Verbindung in Halten.
LineStateConferenced BOOL 24.11 Verbindung im Konferenzmodus.
LineStateOnHoldPendConf BOOL 24.12 Verbindung in Halten fur Konferenz.
LineStateOnHoldPendTransfer | BOOL 24.13 Verbindung in Halten fur Transfer.
LineStateDisconnected BOOL 24.14 Verbindung beendet.
LineStateUnknow BOOL 24.15 Verbindungszustand nicht bekannt.
ModemStatus UDINT | 24 Aktueller Modemstatus.

TreiberStop BOOL 28 Treiber gestoppt

BeiTreiberstop , hat die Variable den Wert




SimulRTState

ConnectionStates

KONFIGURATION
Name aus Import

ReconnectinRead

ApplyCom

ApplyModem

UDINT | 60
STRING | 61
Typ Offset
BOOL | 27
BOOL | 36
BOOL 37

TRUE und einOFF -Bit. Nach dem Treiberstart,
hat die Variable den WefALSEund kein
OFF -Bit.

Informiert Uber Status der Runtime bei
Treibersimulation.

Interner Verbindungsstatus des Treibers zur Sk

Verbindungszusténde:
0: Verbindung OK
1: Verbindung gestort

2: Verbindung simuliert

Formatierung:

<Netzadresse>:<Verbindungszustand

>; e é;

Eine Verbindung ist erst nach dem ersten
Anmelden einer Variablen bekannt. Damit
eine Verbindung im String enthalten ist,
muss einmal eine Variable dieser Verbindu
angemeldet worden sein.

Der Zustand einer Verbindg wird nur
aktualisiert, wenn eine Variable der
Verbindung angemeldet ist. Ansonsten wir
nicht mit der entsprechenden Steuerung
kommuniziert.

Erkléarung

Wenn TRUE, dann wird beim Lesen
automatisch ein Neuaufbau der Verbindur
durchgefihrt.

Anderungen an den Einstellungen der
seriellen Schnittstelle zuweisen. Das
Schreiben auf diese Variable hat
unmittelbar den Aufruf der Methode
SrvDrvVarApplyCom zur Folge (aktuell oh
weitere Funktion).

Anderungen an den Modemeinstellungen
zuweisen. Das Schreiben auf diese Varial
hat unmittelbar den Aufruf der Methode
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PhoneNumberSet

ModemHwAdrSet

GlobalUpdate

BGlobalUpdaten

TreiberSimul

TreiberProzab

ModemActive

Device

ComPort
Baudrate
Parity

ByteSize

StopBit

Autoconnect

PhoneNumber

ModemHwAdr

STRING

DINT

UDINT

BOOL

BOOL

BOOL

BOOL

STRING

UINT

UDINT

SINT

USINT

USINT

BOOL

STRING

DINT

10
11
14

16

17
21

SrvDrvVarApplyModem zur Folge. Diese
schlief3t die aktulle Verbindung und 6ffnet
eine neue entsprechend den Einstellungel
PhoneNumberSet und ModemHwAdrSet

Telefonnummer, welche verwendet werde
soll.

Hardwareadresse, welche zu der
Telefonnummer gehort.

Updatezeit in Millisekunden (ms).
TRUE, wenn die Updatezeit global ist.
TRUE, wenn der Treiber in Simulation ist.

TRUE, wenn das Prozessabbild gehalten
werden soll.

TRUE, wenn das Modem bei diesem Treit
aktiv ist.

Name der seriellen Schnittstelle oder Nar
des Modem.

Nummer der seriellen Schnittstelle.
Baudrate der seriellen Schnittstelle.
Paritat der seriellen Schnittstelle.

Bitanzahl pro Zeichen der seriellen
Schnittstelle.

Wert =0, wenn der Treiber keine serielle
Kommunikation herstellen kann.

Anzahl der Stoppbits der seriellen
Schnittstelle.

TRUE, wenn die Modemverbindung
automatisch beim Lesen/Schreiben
aufgebaut werden soll.

Aktuelle Telefonnummer.

Hardwareadresse zur aktuellen
Telefonnummer.
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RxIdleTime

WriteTimeout

RingCountSet

ReCallldleTime

ConnectTimeout

STATISTIK
Name aus Import

MaxWriteTime

MinWriteTime

MaxBlkReadTime

MinBlkReadTime

WriteErrorCount
ReadSucceedCount

MaxCycleTime

MinCycleTime

WriteCount
ReadErrorCount

MaxUpdateTimeNormal

MaxUpdateTimeHigher

UINT 18
UDINT | 19
UDINT | 20
UINT 53
UINT 54
Typ Offset
UDINT | 31
UDINT | 32
UDINT | 40
UDINT | 41
UDINT | 33
UDINT | 35
UDINT | 22
UDINT | 23
UDINT | 26
UDINT | 34
UDINT | 56
UDINT | 57

Wenn langer als diese Zeit in Sekunden (s
erfolgreich kein Datenverkehr stattfindet,
wird die Modemverbindung beendet.

Maximale Schreibdauer bei einer
Modemverbindung in Millisekunden (ms).

So oft lautet ein hereinkommender Anruf,
bevor dieser angenommen wird.

Wartezeit zwischen Anrufen in Sekunden

(s).

Zeit in Sekunden (s) fur Verbindungsaufbe

Erklarung

Langste Zeit in Millisekunden (ms), die zum
Schreiben bendtigt wird.

Kirzeste Zeit in Millisekunden (ms), die zum
Schreiben bendétigt wird.

Langste Zeit in Millisekunden (ms), die zum Les
eines Datenblocks bendétigt wird.

Kirzeste Zeit in Millisekunden (ms), die zum Le¢
eines Datenblocks bendtigt wird.

Anzahl der Schreibfehler.
Anzahl der erfolgreichen Leseversuche.

Langste Zeit in Millisekunden (ms), die zum Les
aller angeforderten Daten berigyt wurde.

Kirzeste Zeit in Millisekunden (ms), die zum Le¢
aller angeforderten Daten benétigt wurde.

Anzahl der Schreibversuche.
Anzahl der fehlerhaften Leseversuche.

Zeit seit letzter Aktualisierung der Prioritatsgrupj
Normal in Millisekunden (ms).

Zeit seit letzter Aktualisierung der Prioritatsgrup
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Hoeher in Millisekunden (ms).

MaxUpdateTimeHigh UDINT | 58 Zdt seit letzter Aktualisierung der Prioritatsgrupg
Hoch in Millisekunden (ms).

MaxUpdateTimeHighest | UDINT | 59 Zeit seit letzter Aktualisierung der Prioritatsgrupj
Hochste in Millisekunden (ms).

PokeFinish BOOL 55 Geht fur eine Abfrage auf, wenn alle anstehenden
Pokes ausgefihrt wurden.

FEHLERMELDUNGEN

Name aus Import Typ Offset Erklarung

ErrorTimeDW UDINT | 2 Zeit (in Sekunden seit 1.1.1970), wann der letzte Fehler
auftrat.

ErrorTimeS STRING | 2 Zeit (in Sekunden seit 1.1.1970), wann der letzte Fehler a
String auftrat.

RAErrPrimObj UDINT | 42 Nummer des PrimObijektes, als der letzte Lesefehler
verursacht wurde.

RdErrStationsName STRING | 43 Name der Station, als der letzte Lesefehler verursacht wu

RdErrBlockCount UINT 44 Anzahl der zu lesenden Blécke, als der letzte Lesefehler
verursacht wurde.

RdErrHwAdresse DINT 45 Hardwareadresse, als der letzte Lesefehler verursacht wu

RdErrDadblockNo UDINT 46 Bausteinnummer, als der letzte Lesefehler verursacht wur

RdErrMarkerNo UDINT 47 Merkernummer, als der letzte Lesefehler verursacht wurde

RdErrSize UDINT 48 Blockgrofe, als der letzte Lesefehler verursacht wurde.

DrvError USINT 25 Fehlermeldung als Nummer.

DrvErrorMsg STRING | 30 Fehlermeldung als Klartext.

ErrorFile STRING | 15 Name der Fehlerprotokolldatei.
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